MANUAL BASICO DE AUTOMATISMOS -V1.0

MODELO AUTOMATISMO
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1/2 - Contacto de seguridad NC ©§§ " =) = @
3 - Comun pulsador (Cable Amarillo) 1@ i 2
4 - Pulsador Abrir (Cable Verde) fo ., = © @ © @ ©,f
5/7 - Sin funcion = B
6 - Pulsador Stop (Cable Marrén) A— =
8 - Pulsador Cerrar (Cable Blanco) i =l e H =
9/10/11 - Bornes de conexion de tierra 25_§ T
12/14/16 - Entrada alimentacién (3x400V/3x220V) g o= Eﬁ "
13/15 - Sin funcion 2276:; = o L
17 /18 - Conmutacién de tensién a 3x400V — H Q || 519
18 /19 - Conmutacion de tension a 3x220V 28— = |:| S 1118
20/22/24 - Alimentacion de motor U - V - W 29— = I E T o I
21/23 - Sin funcion 07 B -5 D = 517
25/27 - Relé de indicacion de estado NO 30—+ % I - g
26 /27 - Relé de indicacion de estado NC 33— = B
28/29/30/31 - Sin funcion Obligatorio: s O
32/33 -LEDdeaviso Salida de cables obligatorio 34— E
34 /35 - Contacto de seguridad de motor NC por la parte inferior. IP 64 35_ﬂ[::] §
36/37/38/39 - Encoder de valor absoluto Motor = =
40 - Pulsador Abrir (Cable Verde) "@ o
41 - Pulsador Stop (Cable Marron) M l:l
42 - Pulsador Cerrar (Cable Blanco) 36—1m
43 /44 - Puenteados entre si (Comun pulsadores) 37__l|§ @ _
44 /45 - Puenteados entre si (Comun pulsadores) b =] E
45 - Comun pulsador (Cable Amarillo) 3389__ . [::J o
A- DIP SWITCH O 7 A\
2 N o
Interruptor DIP 1y 2: Ajuste de rango de los finales de carrera de seguridad 8
100 incr. | 150incr. | 200 incr. | 250 incr. | WS Fl H e o
DIP1 |oFF oN OFF ON 2— Gl
DIP 2 |OFF OFF oN ON 3| <o B
Interruptor DIP 3: Indicacion de estado de la puerta (Relé externo 25/26/27) 4— D« =
OFF Senal en la posicion de puerta abierta 5—1 ?“‘ il
ON Sedial en la posicion de puerta cerrada T
Interruptor DIP 4: Con cierre automatico 67—H . . .<
OFF Subida automatica y Hombre presente en bajada — 3,15AT i (2
ON Hombre presente e¥1 subida ypbajada : 8—— /(]J SE 3’15;\10
Muy importante ooo| HEHHHE
- Verificar la corriente de funcionamiento del motor, ya que si introducimos 3 fases 400V @ 2 QOO0 T o & @)
teniendo situado la conmutacion a 3x220V (18/19) la placa se cortocircuita. | | | |
- Silos cables del pulsador no se sacan por la parte inferior del pulsador tal y como se ve | 10 | 12 | 14 | 16
en la imagen, abra que cambiar la situacion de los cables 4 y 8 en el cuadro de maniobras 9 1 13 15

teniendo en cuenta de que no cumplirian con el grado IP del pulsador, perdiendo la garantia.

Programacion del controlador
Posicionamos la puerta aproximadamente a 1 metro del suelo, y bloqueamos el motor para que NO funcione el accionamiento manual de cadena
1. Presione simultaneamente y mantenga el "botdn Stop" y el "boton ABRIR".
Al cabo de unos segundos el motor arranca brevemente de forma automatica, y se parara
A) Si el sentido de rotacion es CORRECTO, es decir, en direccion ABRIR:
2. Siga manteniendo presionados el "boton "ABRIR" y el "botén Stop" (IMPORTANTE sin soltar en ningin momento)
Si el reconocimiento del sentido de rotacion fue satisfactorio (Los siguientes pasos (en cursiva) pueden omitirse)
B ) Si el sentido de rotacién es incorrecto, es decir, en sentido CERRAR:
3. Suelte ambos botones.
4. Espere 3 segundos.
5. Presione de nuevo simultaneamente y mantenga el "botén Stop" y el botén "ABRIR".
Al cabo de 3 segundos el motor arranca brevemente de forma automatica con el sentido de rotacion cambiado, de modo que puede
reconocerse el sentido de rotacién del motor. Si el sentido de rotacién es correcto, es decir, en sentido ABRIR:
El reconocimiento del sentido de rotacién se ha realizado correctamente
No obstante, mantenga presionados el "botén "ABRIR" y el "botén Stop”
Si el sentido de rotacion es incorrecto, es decir, en direccion CERRAR: Repita el proceso a patrtir de B)
1. Cuando la puerta se encuentre en la posicion final superior deseada, suelte todos los botones.
2. Presione el boton "Stop" y manténgalo durante 10 segundos para confirmar la posicion final. Una vez transcurridos los 10 segundos, el LED de aviso
parpadea 5 veces y el automatismo se desplaza un corto tramo en direccion "ABAJO". A continuacion, el LED de aviso se enciende permanentemente.
3. Para programar la posicion final inferior, presione simultaneamente y mantenga el "botén CERRAR" y el botén "Stop".La puerta se desplaza en
direcciéon "ABAJO".
4. Cuando la puerta se encuentre en la posicion final inferior deseada, suelte todos los botones.
5. Presione el boton "Stop" y manténgalo durante 10 segundos para confirmar la posicion final.Una vez transcurridos los 10 segundos, el LED de aviso
parpadea 5 veces y el automatismo se desplaza un corto tramo en direccion "ARRIBA".
El proceso de programacion para las posiciones finales ha concluido correctamente si el LED de aviso se apaga.

Solo si el sentido
es incorrecto

Reset del controlador
1. Presione los 3 botones del pulsador triple simultaneamente durante aprox. 30 segundos.
Al cabo de aprox. 30 s, el LED de aviso parpadea muy rapidamente (aprox. 12 veces/segundo)
2. Vuelva a soltar los botones Ahora el LED de aviso parpadea lentamente (1 vez por seg). El proceso habra concluido.



