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2. Informacion General

/ Advertencia: peligro general \
Peligro para el usuario y/o el instalador Destinado a llamar la atencion sobre
el titulo.

Advertencia: peligro eléctrico

El simbolo indica un peligro especifico relacionado con la electricidad.

' Precauciones - Importante

* g diagrama esquematico se basa en el ejemplo del producto y el producto entregado puede

desviarse.

ADVERTENCIA: no conecte el enchufe CEE hasta que se complete
A la instalacion, todos los terminales enchufables estén conectados
y todos los conectores asegurados.

3. Instrucciones de instalacién y montaje

- Solo personas competentes y profesionales pueden instalar y montar la puerta. El
responsable de la instalacion eléctrica de la puerta también debe tener cualificacion
eléctrica para poder trabajar en dicha instalacion. No se puede permitir que personas
trabajen en la puerta o en su instalacion eléctrica si estan bajo la influencia de drogas,
alcohol o medicamentos que puedan reducir su capacidad reactiva.

- El producto suministrado solo se puede convertir y/o cambiar previa consulta con el
fabricante. Siempre se deben utilizar componentes originales o repuestos originales.
Cualquier responsabilidad se cancelara automaticamente si se utilizan otras piezas.-



a corriente eléctrica es un peligro. El contacto con componentes activos puede
provocar descargas eléctricas, quemaduras e incluso la muerte. Solo personas
profesionales y electro cualificadas pueden realizar trabajos en componentes
eléctricos. La instalacién debe estar desconectada de la red eléctrica durante
cualquier trabajo. Compruebe siempre la desconexién antes de realizar el trabajo. Al
trabajar en la instalacion eléctrica, todo el sistema debe estar protegido contra una
reconexion involuntaria a la red eléctrica por parte de un tercero.-

Antes de poner en marcha la instalacion, se debe comprobar si todas las conexiones
estan en buen estado y ajustadas de acuerdo con el manual del usuario. También se
debe verificar si todos los accesorios del operador y la caja de control estan en
buenas condiciones. Todos los cables eléctricos deben instalarse y conectarse de tal
manera que no puedan moverse involuntariamente. La caja de control debe
programarse de tal manera que se garantice un funcionamiento seguro y conforme a
las normas.

- En el momento de la entrega de la puerta con la instalacion eléctrica, el
usuario/propietario responsable debe ser informado de los peligros de la puerta y de la
instalacion eléctrica. También debe ser informado de que esta informacion debe ser
transmitida a cualquier otro usuario.

- La persona competente y profesional, y en el caso de una instalacion eléctrica también

una persona electro cualificada, es responsable del correcto montaje de la puerta y de la
instalacion eléctrica.

- Lainstalacion eléctrica sélo podra utilizarse en espacios donde no exista una atmésfera
agresiva. Una atmoésfera agresiva es, por ejemplo, un entorno alcalino o un entorno muy acido. La
instalacion tampoco debe utilizarse en un entorno en el que exista riesgo de condensacién.-
During fitting, maintenance, repair and dismantling, the fitter must comply with all local building and
safety instructions.

- Las medidas de gestion de la temperatura son esenciales cuando se utiliza la caja de control
fuera del rango de temperatura < -5° y > 40°C. Compruebe si el rango de temperatura de la
instalacion es adecuado para el lugar donde se va a instalar.

- Para asegurar el buen funcionamiento y la vida util del operador, es imprescindible comprobar
primero si la puerta se mueve con fluidez y equilibrio antes de realizar la instalacién. Esta
comprobacion debe realizarse siempre que se vayan a realizar reparaciones y mantenimiento. El
operador solo funcionara correctamente si existe el grado adecuado de libertad de movimiento y
equilibrio.

- El operador no debe estar sobrecargado. El proveedor es responsable en el caso de una
configuracién entregada completa, incluidos el operador y la caja de control. El cliente es
responsable en el caso de un operador y una caja de control entregados por separado.



ADVERTENCIA: la caja de control esta programada para girar en el
sentido de las agujas del reloj (campo giratorio hacia la derecha).
Evite cualquier dafio causado por una rotacion incorrecta del
operador. *

4. Instrucciones de uso

- No se debe permitir que los nifios y/o cualquier persona con capacidad fisica,
sensorial o mental limitada operen la caja de control. Tampoco esta permitido jugar
cerca de una puerta eléctrica. A estas personas no se les debe permitir operar la
puerta ni siquiera bajo supervision.

- Los componentes defectuosos pueden ser extremadamente peligrosos y provocar
lesiones graves e incluso mortales. En caso de averia de algun componente, se
debera desconectar la puerta y su instalacién eléctrica. Para ello serd necesario
desconectar la instalacién de la red eléctrica. Esta desconexién debe realizarse de
tal manera que sea razonablemente imposible volver a conectar la puerta
accidentalmente. EI componente o componentes defectuosos so6lo pueden ser
reparados y/o reemplazados por una persona competente y profesional.

- La instalacion eléctrica debe estar siempre en buen estado durante su uso. Es
fundamental que se realice un mantenimiento y una gestion adecuados segun
lo indicado en el manual de usuario.

- Lainstalacién eléctrica y sus componentes sé6lo podran utilizarse para el fin descrito.

- No se debe permitir el acceso a los abridores de mano ni a otros componentes de
control a nifos y/o a cualquier persona con capacidad fisica, sensorial o0 mental
limitada. Estos deben almacenarse de forma segura y fuera del alcance, para evitar
un uso involuntario y no autorizado.

- La caja de control no debe utilizarse en ambientes donde exista riesgo de condensacion.

5. Mantenimiento, desmontaje y eliminacion




Mantenimiento

El operador y la caja de control no requieren mantenimiento. Las siguientes inspecciones deben llevarse a cabo durante
el mantenimiento.

- Verificar el montaje completo del operador y caja de control.

- Verificar el equilibrio de la puerta y corregirlo cuando sea necesario.

- Verificar el funcionamiento del final de carrera, del codificador y del ajuste de los finales de carrera.

- Comprobar el funcionamiento de todos los interruptores (de seguridad).

- Comprobar el funcionamiento de cualquier banda de seguridad o cortina de luz.

- Comprobar el funcionamiento de cualquier dispositivo de frenado.

- Realizar una inspeccion general (audio)visual.The supplied product may only be converted and/or changed following
consultation with the manufacturer. Original components or original replacement parts must always be used. Any liability
will automatically be cancelled if any other parts are used.

Desmontaje
-

PELIGRO - teniendo en cuenta los peligros de los trabajos de mantenimiento, estos sélo
pueden ser realizados por una persona competente y profesional.

El manual de instalacién se puede utilizar como referencia para el desmontaje del operador y la caja de control. El
trabajo de ajuste descrito no se aplica en ese caso.

Desecho
Al desechar los productos de desecho, estos deben separarse en metales, plasticos, piezas eléctricas y lubricantes.

- Deben tenerse en cuenta las normas nacionales aplicables para la eliminacion de materiales.

- El producto no debe desecharse con la basura doméstica habitual y debe desecharse como equipo electrénico.



6. Descripcion general de los cables de motor
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7. Instrucciones de cableado de cables de alimentacidn

Trifasico/Monofasico

Método de conexion de linea de alimentacion trifasica

(aplicable a todas las series de variadores)

Método de conexidn de linea de alimentacion trifasica

(aplicable a todas las series de variadores)

8. Instrucciones de conexion del cable de conexién de la caja de control/cable de

alimentacion

1, desenrosque el tornillo y abra la tapa de la caja de control

2. Conexion del cable de la caja de control/cable de alimentacion de la caja de control




9. Instrucciones de cableado de instalacion eléctrica
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Interruptor autoblocante de parada de
emergencia X4

| DEV(220V)

| DEVICE 2

DISPOSI Equipo externo (220V MAX:1.6A)
TIVO-1

DISPOSI | Interruptor  de parada
TIVO-2 emergencia

de

Puerto de control de parada de interruptor externo X2




IDEVICE 4
I AR ¥ X2
X2 ?1;22324 X2 2.12.2)2.32.4 Espzcé[__z_ A
L 2%%% | ‘ jli_
9%%% — | E
TDEVICE 3 | [— ;
| 7 o | |
| | |
[\ AR s
sP21 : Py !
| I [}
@ L= Lommmmem e
DISPOSITIVO3 DISPOSITIV | Interruptor de | DISPOSITIV | Interruptor de
0-3 autorreposicion | O -4 pared con cable de
de llave tres botones
X5

'L—IZ A r-<

T T2 T
[} 1 I ¥ |
[} 1 1 |
el AL
| b |
. . . IDEVICE 8!  !DEVICE9 G\ !
Puerto de funcion de infrarrojos X5~ ~~"""~ " TTTTTTTTTTTC
X5
24V\GND(5. 1/5. 2/5. 3,5. 4 X5 24V|GND|5. 1/5. 2)5. 35. 4
%%%%,%% %.%.%,%,%.%.
|1 2

L z?wl T

i b

| L=

omvics 6! Lo |

DEVIC | Receptor externo | DISPO | Barrera DISPO | Barrera
E5 X6.1 SITIVO | fotocélula SITIVO | fotocélula

6 Transmisor 8 Transmisor

DISPO | Receptor DISPO | Receptor

SITIVO SITIVO

7 9

Receptor externo X6.1

Receptor externo X6.2

Interruptor de reinicio automatico




X6 X6 6.0;6.1/6. 3/6. 2
% %,%%
-7 i it
| TR
| SPeLEN ; |
| |
(DEVICE 12 LJ___
DISPO | Receptor externo | DISPOSI Receptor DISPOSI | Interruptor de reinicio
SITIVO X6.1/6.3 TIVO11: externo TIVO12: automatico X6.1/6.3
10 (Para una funcion X6.1/6.3 SP61 (Para una funcién
detallada, consulte (Para una detallada, consulte el
el menu 6.1 para funcién menu 6.1 para
configurar P.XX) detallada, configurar P.XX)
consulte el
menu 6.2 para
configurar
P.XX

Interruptor de reinicio
automatico X6.2

Interruptor de reinicio
automatico X6.0

Interruptor autoblocante X6.0

T g |20 LA JEE
X6 6.006.1/6.3/6. 2 6.0,6.1/6. 3/6. 2 X6 6,06 116. 316, 2
%% %% NG
%,%,%%. 20%2%. %%%%
r==—=====-14----- 1 === =rr—d rSSg sy
| o o | | | r—====="
| e o] :
SP62 12
| 1 |1 PO A\ 3 : P60 (9 Y\
(DEVICE 13 L1 J | LDEVICE 15 [ ,
--------- (DEVICE 14 L1
DISPO | Interruptor de | DISPOSI | Interruptor de | DISPOSI | En estado cerrado:
SITIVO | reinicio automatico | TIVO14: | reinicio TIVO todos los mandos de
13: X6.2/6.3 SP60 automatico 14:SP60 | apertura de la puerta
SP62 (Para una funcion X6.2/6.3, ejecutan mandos de
detallada, consulte comando de semiapertura
el menu 6.2 para puerta (Habilitado: 01-09
configurar P.XX) semiabierta Seleccion Funcion




con gatillo de _P.XX en menu 6.0)

pulso
(Habilitar:  10-
18 seleccion
de

funciones_P.X
X en el menu

6.0)
Semaforos (rojo/verde) X66/X67 Funcion de freno X66/X67

i

X66/X67 i

i

|

i

e S Shes EEEEE - |

| | |

| | |

! L1 L2 ! :

I } |

I L} |

Lo—————-—-—-—>-—————- a4 A
semaforo luz verde El uso de frenos electromagnéticos debe
semaforo luz roja cooperar con la funcion de relé 6.6/6.7-
25/26 (se puede seleccionar 25/26 segun
las caracteristicas del dispositivo de freno

para activar el freno con NO o NC)
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10. Descripcion general del puerto de control

22000 00

DES/NES | Puerto limite DES/NES
MOT Puerto cableado del motor
F1 X1 (220V) fusible Puerto 1.6A
S1 Pulsador abrir puerta
S2 Pulsador STOP Detener
S3 Pulsador cerrar puerta
S11 Pulsador configuracion menu
S12 Cierre automatico
S13 Pulsador +apertura puerta y
configuracion final de carrera
S14 Bot6n de signo menos/botén de
cierre de puerta de ajuste de
recorrido final de carrera
S15 Botdn Atras/Botén de ajuste de
velocidad de apertura de puerta
S16 Bot6n de ajuste de sobrecarga del
motor
V1 Ventana de visualizacion del tubo
Nixie
X Puerto de alimentacién de CA
X1 Fuente de alimentacion externa del
equipo (220V/1.6A)
X2 Puerto de cableado del interruptor
de pared de tres botones
X3 Puerto de borde seguro/puerto de
seguridad puerta a puerta X3.1/3.2)
X4 Interruptor de cable suelto
X5 Puerto de funcién de alarma de
incendio/infrarrojos (X 5.3/5..4)
X6 Puerto de funcién externa
X7 Interruptor de parada de
emergencia
X64 Cableado de la luz de advertencia
X66 Relé de alimentacion A
X67 Relé de alimentacion B
UsB1 USB del médulo Wi-Fi
usSB2 USB para modulo receptor externo




11. Instrucciones basicas de operacion clave

Item Button Funcién descriptiva

Pulsacién corta: confirmar ajustes

1. @ Pulsacién larga: introduce la configuracion del menu de funciones
(interfaz de espera)
Pulsacién breve: Muévase hacia arriba para ajustar el menu de
funciones/configuracion recorrido "puerta abierta”

2. pulsacion larga: restaurar la configuracion de fabrica (interfaz de
espera)
Pulsacién breve: muévase hacia abajo para ajustar el menu de
funciones/configuracion de recorrido "cerrar puerta”

3. pulsacion larga: consulta rapida de los tiempos de ejecucion
(interfaz de espera)
Pulsacién corta: volver a la interfaz de espera

4 pulsacioén larga: cambiar la seleccion de velocidad de apertura de

3 la puerta

(Consulte la Guia de inicio rapido para obtener mas informacién)
Pulsacion larga: active rapidamente la funcion de "cierre

S automatico de puertas” (interfaz de espera)

- Pulsacidn corta: ajuste la funcion de "capacidad de sobrecarga

6. OVERLOANDING .

del motor” (interfaz de espera)




12. Instrucciones de configuracion rapida de funciones

generales

Nombre de la

funcién

Operacion funcional

Descripcion de Funcion

Cierre automatico

Pulsacion larga

durante 3 segundos:

Mantenga presionado el botén "Auto Close", cuando la luz
indicadora se encienda. Esto significa que se ha activado la funcion
de "cierre automatico de puertas".

(Condicién predeterminada: la puerta solo se puede cerrar
automaticamente cuando esta en la posicion de limite superior y el
cierre automatico

tiempo de puerta es de 15 segundos).

NOTA: Si es necesario, consulte la pagina 39 - Menu 4 para cambiar
el apagado automatico de cualquier ajuste para las condiciones de
cierre o el tiempo.

NOTA: Si no se instala un borde de seguridad o infrarrojos, la puerta
no se puede cerrary el LED

La pantalla mostrara las letras "E9" como indicacion.

- Mantenga presionado el botdn "Auto Close", cuando la luz se

apague, significa que la funcion "Auto Close" esta desactivada

Capacidad de
sobrecarga del
motor

Pulsacion larga

durante 3 segundos:

OVERLOANDING

® Mantenga presionado el botén durante 3 segundos, el tubo
digital aumentara y mostrara el engranaje de capacidad de

sobrecarga del motor actual, y recorrera L1,L2,y L3

] iHWr _nr _t
gears.Gear parameter: = 'l L L _f

L1: Capacidad de sobrecarga del motor 100% (predeterminado)
L2: Capacidad de sobrecarga del motor 110%
L3: Capacidad de sobrecarga del motor 130%

Consulta de
ciclos de
maniobras

Pulsacion larga

durante 5 segundos:

El tubo digital se desplaza para mostrar los ciclos de

Iyt (i
O r

funcionamiento , Indica que el motor

ha funcionado 10 veces

Nota: El nUmero de ejecuciones se muestra en 6 digitos

restaurar la
configuracion
de fabrica

Pulsacion larga

durante 5 segundos:

Pantalla de desplazamiento de tubo digital

, Indica que el motor ha sido restaurado a

la configuracion de fabrica
Observaciones: Los ciclos de funcionamiento se muestran en 6
digitos (se recomienda apagar durante 1 minuto después de

restaurar la fabrica y luego encender de nuevo)




Establecer
rapidamente la
velocidad de
apertura de la
puerta

Pulsacion larga

durante 3 segundos:

OPEN SPEED
pa)

Interruptor indicador LED del engranaje de velocidad de apertura

SLOW STD  FAST

de la puerta , La luz indicadora estd

encendida para representar el estado actual de la velocidad de
apertura de la puerta.

LENTO: 40HZSTD:50HZ

RAPIDO: 75HZ

Observaciones: Después de cada pulsacion prolongada
durante 3 segundos, el engranaje de velocidad de apertura
de la puerta pasara de LENTO-ESTANDAR-RAPIDO.

13. Resumen de parametros

Par.

Funcién descriptiva

Descripcion de los parametros predeterminados

ri
Ll

ajustes de recorrido

Aprendiendo el limite superior y el limite

inferior del recorrido del motor

Ajuste de la direccién de rotacion del

motor

111

i.i|: Direccién estandar del motor

(predeterminado)

Modo de operacion de apertura y

cierre de puertas

i'_-r' "i': Disparador de pulso de puerta de

interruptor (predeterminado)

Ajuste fino del prelimite del lado de
seguridad (solo aplicable al limite

electronico DES)

E’: Parametros de &rea de limite previo de

borde seguro (predeterminado)

Ajuste fino del limite superior del motor

- '_-; : Enrealidad, el limite se desplaza hacia

h_-’ (solo aplicable al limite electrénico la direccién de cierre de la puerta
DES) (predeterminado)
Ajuste fino del limite inferior del motor \-_,-_:'[: El limite inferior real se desplaza hacia
ﬁ'_-;’ (solo aplicable al limite electrénico la direccién de apertura de la puerta
DES) (predeterminado)
Ajuste de la velocidad de cierre de la
=7 puerta (solo aplicable al convertidor de )
C'Ll frecuencia FC que coincida con el : 50 Hz—24 rpm (predeterminado)
limite electrénico DES)
Ajuste de velocidad de apertura de la
= puerta (solo aplicable al convertidor de .
= frecuencia FC que coincida con el : S0Hz—24 rpm (predeterminado)
limite electrénico DES)
Ajuste de [a distancia del paro suave : La distancia del extremo suave para
] del cierre de la puerta (solo aplicable

al variador FC que coincide con el

limite electrénico DES)

cerrar la puerta es el 20 % del recorrido de la

puerta (predeterminado)




[
|

Ajuste de la distancia del parada
suave de apertura de la puerta (solo
aplicable al variador FC que coincide
con el limite electronico DES)

: La distancia de parada suave de la
apertura de la puerta es el 20 % del recorrido

de la puerta (predeterminado)

Configuracion de la funcién de
coordenadas de limite auxiliar S6 (solo
aplicable a NES Limite mecanico:
funcién de pre-limite inferior del lado

de seguridad por defecto)

: Limite mecanico borde de seguridad
pre-limite (Predeterminado)

Ajuste de la velocidad del paro suave
de cierre de la puerta (solo aplicable al
variador FC que coincide con el limite
electrénico DES)

. F1]: 30HZ—14 rpm (Default)

=
i~

Ajuste de la velocidad del paro suave
de apertura de la puerta (solo aplicable
al variador FC que coincide con el
limite electrénico DES)

[ F1]: 30HZ—14 rpm (Default)

Configuracion del tiempo de parada
suave cuando el motor esta
funcionando a toda velocidad (solo
aplicable al convertidor de frecuencia
FC)

: Tiempo de parada lento de 1,0

segundos durante el funcionamiento del motor

(predeterminado)

=
_—

Configuracion del tiempo de
aceleracion de arranque del motor
(solo aplicable a la unidad de inversor
FC)

: Tiempo de parada lento de 1,0

segundos durante el funcionamiento del motor
(predeterminado)

|
|‘|__|

Ajuste del tiempo de desbordamiento
del limite inferior del motor

,_-’ '_-; : Tiempo de desbordamiento 250ms

(predeterminado)

Ajuste de tiempo inverso anti-suelto de
cable de acero

: Funcién no activa (predeterminada)

—
—

L
o

X3 (3.3-3.4) ajuste del tiempo de
reaccién de la resistencia al encuentro
del borde de seguridad del puerto

;'_-/,’_-,’ : Tiempo de respuesta del borde de
seguridad al encontrar obstaculos 0,005

segundos (predeterminado)

L
)y

(X5.1-X5.3/X5.2-X5.3) Configuracion
del tiempo de respuesta para

resistencia infrarroja

: Tiempo de reaccion de resistencia
infrarroja 0,005 segundos (predeterminado)

~
[y

Ajuste del tiempo de inversién en caso
de resistencia

,'__,’,'__,’ : Tiempo de funcionamiento inverso del
motor 0,005 segundos después de encontrar
resistencia (predeterminado)

L
|

Configuracién de la funcion de tiempo
de ejecucion de monitoreo del motor
(solo aplicable al limite mecanico NES)

: La funcion de supervision del tiempo de
ejecucion no esta activada (predeterminada)

=

gy’
——)

Funcién de cierre automatico de

111

_i_|: Funcion de cierre automatico de




puertas

puertas desactivada (Default)

Configuracién de la funcion de
condicién de cierre automatico de la

puerta

: El limite superior ejecuta el cierre

automatico de la puerta (predeterminado)

L

Configuracion de asociacion de cierre
automatico de puertas y funcion de
infrarrojos

w: Después de que se active el puerto PE,
detenga el temporizador de cierre automatico
de la puerta y apague la funcién de cierre
automatico de la puerta (predeterminado)

Py
[N] N

Configuracion de asociacion de cierre
automatico de puerta y funcién de
puerto STOP&STP (S3 y (X2.4-X2.3))

;'_-,',’_-,’ : STOP se activa para detener este
cierre automatico de la puerta
(predeterminado)

Configuracion de la funcién del puerto
de infrarrojos X5.1/X5.3

: Funcion no habilitada (predeterminado)

Configuracion de la funcién del puerto
de infrarrojos X5.2/X5.3

: Funcion no habilitada (predeterminado)

Configuracion de la funcion de puerta
entreabierta

: Funcion no habilitada (predeterminado)

Configuracion de la funcién del puerto
X6.1/6.3

! {|: Cambiar la funcién de ciclo de parada
(predeterminado)

|
L

-

=

Configuracion de la funcién del puerto
X6.2/6.3

{/5|: Elproceso de cierre de la puerta
ejecuta la apertura de la puerta
(predeterminado)

-
0
X

Funcion de bloqueo electrénico (solo
para DC-IDO, el menu de modo es
visible)

: funcion desactivada (predeterminado)

—
—

=
-

)

Configuracién de la funcion de luz de
advertencia

[ 11]l: Aplicacion estandar de luces de

advertencia (predeterminado)

—

-

=

Configuracién de la funcion de

zumbador

111

_1(|: Funcion de zumbador desactivada

(predeterminada)

—

-

=

Configuracion de la funcién del relé A-
X66

,'__,’,'__,’ : La funcién del puerto de relé A-X66
esta cerrada (predeterminado)

Configuracién de la funcion del relé b-
Xe7

,'__,’,'__,’ : La funcién del puerto de relé A-X66
esta cerrada (predeterminado)

-

o
-
A

Funcién de borde de seguridad
(autoadaptacion del puerto de borde
de seguridad, solo para consulta)

Funcioén de consulta: Ver el tipo de borde de
seguridad actual

Funcion de luz de cortesia (solo para
DC-IDO, menu de modo visible)

/! =l La luz de cortesia se apaga después de
3 minutos de retraso (predeterminado)

Restaurar la configuracion de
funciones de fabrica

Para restablecimiento de fabrica

==l
M
A

Software version funcién de consulta

Funcion de consulta: consulta todas las
versiones de software del controlador IDO




Funcién de consulta de version de

Funcién de consulta: consulta todas las

T3
L hardware versiones de hardware del controlador IDO
7L Funcién de consulta de tiempos de Funcion de consulta: consulta los tiempos de
) funcionamiento acumulativos del motor | funcionamiento acumulados del motor
I Codigos de funcién de consulta de Funcion de consulta: consulta los Ultimos 4
= fallas de los Ultimos 4 motores cadigos de falla del motor
Configuracion de la funcién de tiempos ,’_-,’,’_-,’ : El nUmero de alarmas de
,'_-.-";'_-f de alarma de mantenimiento mantenimiento no esta habilitado
(Predeterminado)
Ajuste de la funcién de rendimiento del ,’_-,’,’_-,’ : El estado de funcionamiento del motor
ool motor después de alcanzar el nUmero | después de alcanzar el nimero de veces de
de veces de mantenimiento mantenimiento (predeterminado)
o3 Funcién de consulta del numero Funcién de consulta: consulta el numero
T restante de alarmas de mantenimiento | restante de alarmas de mantenimiento
Configuracion del modo de control de ,’_-,’,’_-,’ : El puerto se activa para abrir la puerta,
TR la funcién del puerto de alarma contra | solo parada de emergencia, en el estado
=t/ incendios X5.4/5.3 cerrado, la puerta no se puede cerrar
(predeterminado)
Configuracion de la funcién de bloqueo ,’_-,’,’_-,’ : Funcién desactivada (también se
o del control remoto (modo vacaciones) | puede activar mediante un mando a distancia
estandar) (predeterminado)
Funcion de bloqueo de teclas de
o7 encendido/apagado/parada de la caja : Funcion desactivada (predeterminado)
de control (S1/S2/S3)
Luz de advertencia X64 tiempo de
preaviso antes de cerrar la puerta ) )
‘_-ﬁ'_ _-’ (coopere con la aplicacion del puerto :et::r:?n:z;de advertencia es 0
X64 01-06, abra el menu de funcion
correspondiente para ver)
Luz de advertencia X64 tiempo de
advertencia adicional para el cierre
automatico de la puerta (coopera con ) )
‘_-ﬁ'_ Y la aplicacion del puerto X64 01-06, y el :et::r:?n:z;de advertencia es 0
menu de la funcién de cierre
automatico de la puerta se puede ver
al mismo tiempo)
La luz de advertencia X64 parpadea a
una frecuencia de 6.0 v?f:es/mlnuto : Frecuencia de parpadeo 60 veces/min
T (coopera con la aplicacion del puerto

X64 00-06, y el menu de funciones
correspondiente se puede ver cuando
esta encendido)

(Predeterminado)
Ver detalles




Configuracién de apagado de retardo de la luz de
advertencia X64 (con la aplicacién del puerto X64 01-
06, el menu de funciones correspondiente se puede ver

cuando se enciende)

: Funcién de retardo de luz de

advertencia desactivada (predeterminado)

Relé A-X66 Tiempo de advertencia
temprana antes de cerrar la puerta
(coopere con la aplicaciéon de semaforo del
puerto X66 01-06, abra el menu de funcién

correspondiente para ver)

: El tiempo de advertencia es 0

(predeterminado)

Tiempo de advertencia adicional del relé A-
X66 para el cierre automatico de la puerta
(coopere con la aplicaciéon de semaforo del
puerto X66 01-06 y abra el menu de la
funcién de cierre automatico de la puerta al

mismo tiempo)

: El tiempo de advertencia es 0

(predeterminado)

Configuracién de la funcién de frecuencia
intermitente del relé A-X66 (cooperar con la
aplicacion de seméforo del puerto X66 01-
06, abrir el menu de funcién

correspondiente para ver)

: Frecuencia de parpadeo del relé X66

60 veces/minuto (predeterminado)

[ ]
.0

Relé A-X66 retrasar la configuracion de la
funcién de semaforo (coopere con la
aplicacion de seméforo del puerto X66 01-
06, abra el menu de funcién

correspondiente para ver)

: Relé - Liberacién X66 (Predeterminado)

N
A

El relé A-X66 esta en un estado activo en el
area del 5% de la carrera completa por
encima del limite inferior (coopera con la
aplicacion de funcién del puerto 30 X66,
abre el menu de funcion correspondiente

para ver)

: 5% de area por encima del limite
inferior (Predeterminado)

El relé A-X66 esta en un estado activo
dentro del 5% de la carrera completa por
debajo del limite superior (coopera con la
aplicacion de funcion del puerto 31 X66,
abre el menu de funcién correspondiente

para ver)

: 5% de area por debajo del limite
superior (Predeterminado)

Configuracion del semaforo del tiempo de
advertencia temprana del relé b-X67
(coopere con la aplicacion de semaforo del

puerto X67 01-06, abra el menu de funcion

: El tiempo de advertencia es 0

(predeterminado)




correspondiente para ver)

Ajuste de la funcién de semaforo del tiempo
de advertencia adicional del cierre
automatico de la puerta del relé b-X67
(coopere con la aplicacion del semaforo del
puerto X67 01-06 y abra el menu de la

funcién de cierre automatico de la puerta

: El tiempo de advertencia es 0

(predeterminado)

Configuracion de la funcién de
frecuencia intermitente del relé b-X67
(coopera con la aplicacién de
semaforo del puerto X67 01-06, abre
el menu de funcién correspondiente

para ver)

: Frecuencia de parpadeo del relé X67

60 veces/min (predeterminado)

e
o
A

Relé b-X67 retrasar la configuracion
de la funcion de seméforo (cooperar
con la aplicacién de seméaforo del
puerto X67 01-06, abrir el menu de
funcion correspondiente para ver)

: Frecuencia de parpadeo del relé X66

60 veces/minuto (predeterminado)

Lt
0

El relé b-X67 estd en un estado activo
en el &rea del 5% de la carrera
completa por encima del limite inferior
(coopera con la aplicacion de funcion
del puerto 30 X67, abre el menu de
funcion correspondiente para ver)

: 5% de area por encima del limite
inferior (Predeterminado)

\
.
|

[l

El relé b-X67 estd en un estado activo
dentro del 5% del &rea de carrera
completa por debajo del limite superior
(coopere con la aplicacion de funcion
del puerto 31 X67, abra el menu de
funcion correspondiente para ver)

: 5% de area por debajo del limite
superior (Predeterminado)




14. Detalles de los parametros

,’ ,’ = [Menu 0: Ajuste de carrera del motor

@ : El motor no tiene finales de carrera, y la puerta se puede abrir y cerrar en modo

de pulsacion prolongada

[ 1 : El motor tiene finales de Carrera grabado.

Guia de funciones:

(™3s

71171
%4( - > &= L
Release

—
~

Nl
L

Escenario de recorrido

Sy
-~

—
-

- sy
| |
-
——
y )
o
-

Ajuste de la direccion de
rotacion del motor

_

111
Ll

Escenario de recorrido

! Evite cualquier dafio causado por una rotacion incorrecta durante la operacion.

Abra manualmente la puerta hasta la mitad antes de configurar la carrera por primera vez.

! Una vez que ingrese al menu de configuracion del recorrido, el recorrido anterior se borrara y
debera aprender el recorrido nuevamente.



Configuracién recorrido Motor:

Ajustar primero el final de Carrera superior después aprender el limite inferior definal de

v

carrera del motor l=_=',  Para conocer los pasos de operacion detallados, consulte la

siguiente figura:

1. Ingrese la configuracion de recorrido del motor

SLOW STD FAST
e o0

SLOW STD FAST SLOW STD FAST
o o0 e o0

O @ OPENSPEED O @ OPENSPEED O @ OPENSPEED
o S0 o

2. Compruebe la direccion de salida del motor y la direccion de la puerta

®38  ql=I-- 4=

SLOW STD FAST
o o o0

SLOW STD FAST
[ I BN J [ I BN J
O @ OPENSPEED O @ Gpen speed O @ OPENSPEED
\_J S _J
11 _ I
OVERLOANDWG ’ ’ OVERLOANDJNG ’ l ’ OVERLOAND|NG
A

SLOW STD FAST

3. Comience el aprendizaje, abra la puerta y mué 4.
vase a la posicion Ii mite superior

d(i =~ =1 §
oe'e - \% e ee
O QE A | O -
ol )
= - 1 e
To the upper |imit

5. Cierrala puerta y muévete al limite inferior. 6. Guarde la posicion del limite inferior

e

y complete el aprendizaje
©6 4 glaoe 4
' I~ 1
L | ® @ ) I

=l

To the Ground




1
R |

Ajuste de la direccioén de rotacion del motor

! El ajuste de la direccion del motor debe confirmarse antes de establecer la carrera, y luego

aprender la carrera después de la confirmacion para evitar que el motor dafie el cuerpo de la
puerta.
- \ \ @
I1 _ I1171) & I"1 I
@ 4< LI LI °rQ L.

] . Release

inversa del motor ,’_” ’I
|| direccién estandar | |71 J7]
del motor L

Instalacion de direccion

@\ Instalacién de Q °"Q « @\

)
-3
N
-3

Instalacién de direccion estandar del motor (predeterminado)




Cuando se abre la puerta, cuando la rueda de la torre gira como se muestra en la imagen, el
motor se instala como se muestra en la figura.

—— =

I"1
LI

{
l

Instalacion de direccion inversa del motor

(® Cuando se abre la puerta, cuando la rueda de la torre gira como se muestra en la imagen, el
motor se instala como se muestra en la figura.







= | Menu 1: Configuracion de la funcién comun del motor

—

Guia de funciones:

- [+
’-’ <\ or |
4< i~ | - e -
y Release 2
Modo de operacion de
apertura y cierre de puertas —
(11
Il
Ajuste fino del pre-limite de
la banda de seguridad
L
Ajuste fino del limite - ﬂ ”-I
superior del motor o OF ‘ 111
(DES) [ _1
I
Ajuste fino del pre-limite
de la banda de seguridad ( -’
I._l




,’_,_ Modo de operaciéon de apertura y cierre de puertas

- @
1 _ ®) or [ _ (117
@ C(< LI RT) e - L SWIN
\- \\ elease \\ \_,__\
Modo de operacion de 1 1
apertura y cierre de puertas l_’ I l
ABRIR Automdtico I~
CERRAR mantener pulsado | [|_[ J_
@ .o - @
| | ABRIR Mantener pulsado | [j7 = Q\ \"\-7\\
CERRAR Automdtico i
ABRIR Mantener pulsado —
CERRAR Automdtico " l”-”
(Por defecto) —

Ajuste fino del pre-limite del borde de seguridad. Configuracion de la

——

{
l.

ignorancia de la distancia de inversién (Ajuste fino de la posicion del limite de pre-
cierre - para DW)

! Ajuste el rango de ajuste entre 2 y 5 mm cada vez segtn el tamano del sistema de
rieles de la puerta y la rueda de la torre. Este parametro debe seleccionarse de
acuerdo con el estado real de la puerta.

(DEn el area debajo de la posicion de pre-limite del borde de seguridad, el borde de

seguridad o el motor del gatillo infrarrojo realizaran la accién de parada.



Release

o
A
|
L
0
}
}

(Default ”_:,’
\

; 1

(Min LI

OTome una rueda plana de 18 pulgadas (unos 150 mm de didmetro) como ejemplo: unos 5 cm

Descripcion de la funcion: en esta area, cuando el borde de seguridad esta bloqueado o el infrarrojo esta
bloqueado, el motor no realiza la funcién de inversion cuando esta bloqueado y se detendra cuando esté
bloqueado; cuando se usa el borde de seguridad de la funcion DW al mismo tiempo, esta posiciéon es donde
la funcién DW inicia el punto de inicio de la autocomprobacion..

AN

eoliey

Ground

®N0OE
|| 1




,’ -l Ajuste fino del limite superior del motor (DES)

———
|
%“‘
S —
™
3

@« [[]=>%e=

%\ (Default -:’:-, ei\\ or Q\ %\ l’l_:’ « Q\\ or Q\\

Funcion descriptiva:
Esta funcion ajusta con precision el limite superior del motor.




1
I

| Ajuste fino del limite inferior del motor (DES)

@Si el ajuste de ajuste fino del limite inferior excede la posicion del suelo, es facil que el cable se

afloje. Por favor, ajuste de acuerdo con la situacién real.

®3s

\

(Max | — ”-
@\(Default — ’-’ Q\ or Q\ " :”
N — Q\ A —
(Min ,’:

%4( fh= R;:e%“%-) = %-’

S
N
L

-t

Descripcién de la funcién: esta funcién ajusta el limite inferior del motor.

Ground




1

’- == Menu 2: juste de parametros de funcionamiento del motor

() Esta funcién solo es aplicable al variador FC con modo de limite electréonico DES

Guia de funciones:
(™3s

— |I'f _ Qi\ or I _
4\4< LL”| = e =

/
[ —

Regulacién de 1la velocidad de

cierre

Regulacion de la velocidad de apertura

de la nuerta
1
[

Ajuste de la distancia del extremo

suave del cierre de la puerta

Ajuste de la distancia del .’ -’

T er% Ty

extremo suave de apertura

de la puerta

1guracion de la funcién de

coordenadas de limite auxiliar S6

Ajuste de 1la velocidad del ’_

extremo suave de cierre de la

puerta

Ajuste de 1la velocidad del L--’

extremo suave de cierre de 1la

nuerta




171t

L. Ajuste de la velocidad de cierre de la puerta (modo de conduccién FC)
(DCuando la velocidad de cierre de la puerta se configura para que sea inferior a la
velocidad final suave de cierre de la puerta establecida en el menu 2.5, el motor

ajustara automaticamente la velocidad final suave 2.5 para que coincida con la
velocidad de cierre de la puerta 2.0.

(®3s
@« - - @ => -] @ => |20

-
=~

l‘

Release N

- aC
(Max 1 l

@\ (Default- 5,’_7 ° ore « Q
AN N
: arnrti
(Mln' -’ ’_l

|
L. 1 Ajuste de la velocidad de apertura de la puerta (modo de conduccién FC)
(DCuando la velocidad de apertura de la puerta se configura para que sea menor
que la velocidad final suave de apertura de la puerta establecida en el menu 2.6, el
motor ajustara automaticamente la velocidad final suave de apertura de la puerta en

2.6 para que sea consistente con la velocidad de apertura de la puerta en 2.1.




—

—
o

™

M™3s ‘H’
1 _ » ~) or » 1 _ i
@\ d< - Release ‘ - @\ » Ll

N

2

Q

x

1
N
)y
)

=
-

l ==
1
l‘

(Default Q = ( °
) or - ™\ or

(Min-

l_l_!
™
-

-1
L. Ajuste de la distancia del extremo suave del cierre de la puerta (modo de
variador de frecuencia FC con limite electrénico)

(DEsta funcion solo se aplica al sistema de accionamiento del inversor FC y al
motor que utiliza DES (limite electrénico)

(®3s
@ «

e
La distancia del extremo suave del
cierre de la puerta es el 60 % del l
recorrido de la puerta

@ - -7 @
|- e [T @N =-> [

Release

—
=~

Oy

|
"
A

l‘ —
— —t
I
-‘

La distancia del extremo

-~
—
-

iy’

@\ blando para cerrar la puerta ° @\ =
-— or « I
P~ es el 20 % del recorrido de la / Q N [

M puerta (predeterminado) A

La distancia del extremo suave del

cierre de la puerta es el 5% del

-l

{
/

iy’

recorrido de la puerta

La distancia del extremo suave del cierre de la puerta es el 5% del

I~1
/ recorrido de la puerta

L

-~

La distancia del extremo suave para cerrar la puerta es el 10 % del
recorrido de la puerta

™
|
S

I‘J

La distancia del extremo blando del cierre de la puerta es el 15 % del
recorrido de la puerta

N
=3
L|_|




La distancia del extremo blando para cerrar la puerta es el 20 % del recorrido

N
3

(.
-~

de la puerta (predeterminado)

_
o

(S
Uy

The soft end distance of door closing is 30% of the door stroke

[y

)
3
|‘~
—-—

The soft end distance of door closing is 40% of the door stroke

The closing soft end distance is 50% of the door travel

N
3
~

)
3
)
2

The soft end distance of door closing is 60% of the door stroke

-1 1
L. Ajuste de la distancia del extremo suave de apertura de la puerta (modo de
variador de frecuencia FC con limite electronico)

(DEsta funcion solo se aplica al sistema de accionamiento del inversor FC y al

motor que utiliza DES (limite electrénico

—

—
~
[

l‘

\,

(™3s Q _ S— @
@ « — o mmp - @ -] er
The soft end distance of door

Release Q
1
1
opening is 60% of the door ]

The soft end distance of T Q —
@ door opening is 20% of -7 ore @ <= |-

| the door travel ) N

-
~

|‘

—
~

-
Ly

-
l‘

The soft end distance of door

-
-~

|\
———

opening is 5% of the door

The soft end distance of door opening is 5% of the door stroke

) —
<
——

—
~
N
||\|

The soft end distance of door opening is 10% of the door stroke

—

—
~
(N

The soft end distance of door opening is 15% of the door stroke

[




La distancia del extremo suave de la apertura de la puerta es el 20 % del

recorrido de la puerta (predeterminado)

La distancia del extremo suave de la apertura de la puerta es el 30 % del

recorrido de la puerta

La distancia del extremo blando de la apertura de la puerta es el 40 % del
recorrido de la puerta

La distancia del extremo blando de la apertura de la puerta es el 50 % del
recorrido de la puerta

La distancia del extremo suave de la apertura de la puerta es el 60 % del

recorrido de la puerta

N
2

-
-~

N
-3

=
5

N
3
i
R

N
3
~

N
3
i
2

,-’ '—,’ S6 auxiliary limit coordinate function setting (NES mechanical limit)

(DThis feature is only visible for motors using NES mechanical stops.

(™3s °
- - - - or
@j d< Ll Release Q L. S L.L Q
AN AW
Relay B output function ||J7f :l
coordinate point Ll
Relay A output function ||J7f ¥
. . -
coordinate point -t V- p—
a e @ Y
\||Function coordinate point of ||/ { ! N
half-open door position U
Mechanical limit safety edge pre— ||)7f )™
limit (Default) L

ar
L.
de frecuencia variable FC con limite electrénico)

(DEsta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al
motor que utiliza DES (limite electronico)[DSi la velocidad final suave de cierre de
puerta establecida es mayor que la velocidad de cierre suave de puerta 2.0, la
velocidad final suave de cierre de puerta se ajustara automaticamente para que sea

consistente con la velocidad de cierre suave de puerta 2.0.

"

Ajuste suave de la velocidad final de cierre de puerta (modo de accionamiento




—

Yt
l§

D

Release

®3s _ 'HD _ __
@« [-]=>" o=@ =[1%q
;‘\\‘ 4 \

oy,
7
l\~
-~

(Max-

@\ (Default-

(Min-

M

-

-

<

N

L__J
)

‘Hg\cn"lg 1‘5;!%\ <(‘III l:{
\ A

o
—

I
I
I
Uy

—

1
L. Ajuste suave de la velocidad final de apertura de la puerta (modo de
accionamiento de frecuencia variable FC con limite electrénico)

(DEsta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al
motor que utiliza DES (limite electrénico)

DSi la velocidad final suave de apertura de la puerta establecida es mayor que la
velocidad de apertura de la puerta 2.1, la velocidad final suave de la apertura de la

puerta se ajustara automaticamente para que sea consistente con los parametros
de la velocidad de apertura de la puerta 2.1.

(®™3s _ ‘HB _ _
QA |I-]=>""@=>-|@ = 20%~
i_]\ — — J~\?‘. — Q\\

Release Q!

(Max-

W
(M
™
L._J

L-LJ
N
L._J
g -
o
=
2
N
) I
N
('

% (Default-
5\

(Min-

-
-

N

u
g
|~




1

-1~ Menu 3: Configuracion del tiempo de los parametros del motor

Function guide::

— 1 _ e\ —_ It
\, 4’< L. R-)l e - S AN
N\ elease R\ A
Slow stop time setting during motor running || 77 J7}
(FC variable frequency drive mode) =L
Motor startup acceleration time setting (FC 1 |
variable frequency drive mode) A |
Motor lower limit overflow time setting -,’,-’
Wire rope anti-loose reverse time N |
| setting I _1
. ) or
X3 (3.3-3.4) port safety edge encounter || ~fJ_{ Q\
resistance reaction time setting =l

(X5. 1-X5. 3/X5. -X5.3) Response time setting |[ =~
when the infrared port is blocked )
Reversal time setting in case of resistance -,”l-,
Motor monitoring running time function |
setting (NES) A |

anri

=L Configuracion del tiempo de parada lenta durante el funcionamiento del motor
(modo de variador de frecuencia FC)

(DEsta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que
utiliza DES (limite electrénico)

(DEI ajuste del tiempo de parada lenta durante el funcionamiento del motor se refiere al
ajuste del tiempo necesario para que el motor se detenga cuando no esta funcionando en la
zona final suave, a fin de reducir el amortiguador para el cuerpo de la puerta y el motor.
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Example:
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: 1S

Parameter:

1
I 1
(DEsta funcion solo es aplicable al sistema de accionamiento del inversor FC y al motor que

Configuracion del tiempo de aceleracion de arranque del motor (modo de variador

—-—

de frecuencia FC)
utiliza DES (limite electrénico)
- @
/ ” - | mmpp or — -,’ i —
Release Q\ = \ =

@« [

SN
-

I‘

(Max I:III-I’
Q\(Default ”"-” Q\ orQ @\ :” ” « Q\ orQ
\ .\\. .._ Q \j\_\ — A
ain | ]
Example:
Parameter: (1171
Ll 1s
3




a1
=L Configuracion del tiempo de desbordamiento del limite inferior del motor
(sobremarcha después de la posiciéon final CERRAR) (modo de variador de frecuencia FC)
! Si utiliza el interruptor de aire DW en el lado de seguridad, se recomienda activar el
tiempo de desbordamiento. Si no activa la funcién de autoprueba de DW, es posible que
falle.

(DDurante el tiempo de rebasamiento del limite inferior, el motor también detectara la
activacion de la banda de seguridad y realizara una parada por obstruccion.

(DAjuste el tiempo de desbordamiento del limite inferior seguin el estado de la puerta. Esta
configuracion es principalmente para complementar el limite inferior en la brazada del
usuario. Cerrar la puerta mediante motor a través de esta configuraciéon asegurara que la
puerta esté en el suelo.

(DPara garantizar que el interruptor de aire DW sea seguro y funcione normalmente, si el
ciclo de autoprueba DW no se puede completar cuando la puerta esta cerrada, ajuste el
tiempo de desbordamiento de acuerdo con la situacién real.

™3s e e
= R = 11| &
@ [[-|=>"e=>1-|@ =10 q
A Release = AN N\
(Max l-“'-,l l
Y
@\ (Default - e —
.\ : ) or Q @ <= -I’I-’
(Min ,'_-,’ ”
no overflow time "_-,’ ,'_—,l




Example:

Parameter: | =

—

\
(S
UMy

: 0.25s

l‘

i

Descripcion grafica (imagen derecha):
A: La posicion limite inferior establecida
B: La ubicacion después de configurar el tiempo de desbordamiento

1

=l Ajuste del tiempo inverso antisuelto del cable metalico (funcién de tension del
cable de elevacién)

(DCuando se utiliza esta funcion, después de que el cuerpo de la puerta se cierra hasta la
posicion limite inferior, el cuerpo de la puerta retrocedera y correra en la direccion de
apertura de la puerta durante el tiempo establecido en los parametros para evitar que el
cable del cuerpo de la puerta se afloje.

(DEI rango de configuracion de tiempo de este parametro es: (variador de CA: 5 m-s-30 ms)
(el variador de frecuencia FC se basa en el tiempo de inicio 3.1, correspondiente al tiempo
real entre 300 ms-2000 ms, el sistema se ajustara automaticamente de acuerdo con 3.1
actual).
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(®3s _ Qor _ -
%Cﬂ "-R;:e \ Q\-)_l’. %-) "Q\wQ\

Tiempo inverso antisuelto del 711 (
cable metdlico 30 ms | ‘
Tiempo inverso antisuelto del ’l-l |
cable metdlico 20 ms S
Tiempo inverso | |11 _1 Q a7
Y . LiC - or | -
°\ | antisuelto del cable \ <
Tiempo inverso antisuelto /-7 ,
del cable metdlico 5 ms —
Funcién no activa | [T 171
. N
(predeterminada)
1!
1 Ajuste del tiempo de reaccion de resistencia de encuentro del borde de seguridad

del puerto X3 (3.3-3.4)

(DEI tiempo de reaccién del borde sensible es el tiempo entre la inversion de la puerta de
control y después de que la puerta detecta un obstaculo.

(DEI rango de configuracion de tiempo de este parametro es: 0,01 segundos -0,99 segundos
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Release = N A

(i
(Max _l _l ‘
_‘ Q\ or « YN
@; T | @\ 1
\\ (Min Il Q\ N

Response time of 0.005

seconds when encountering

Ry
-~
Ry
‘\l

obstacles at the safe

Example:

Parameter: [;=
Ll 0.0ts




-,’ - (X5.1-X5.3/X5.-X5.3) Configuracion del tiempo de respuesta para la resistencia

infrarroja

("

(DEI tiempo de reaccion del puerto de infrarrojos es el tiempo desde que la puerta detecta

un obstaculo para controlar la operacion inversa de la puerta.
(DEI rango de configuracion de tiempo de este parametro es: 0,01 segundos-0,99 segundos.
(DSegun la situacion real del cuerpo de la puerta o las necesidades de la escena, se ajusta

el tiempo de reaccion del borde de seguridad.

Ca & @
@ d [O-]=>" e =>1-|@ =30 e
2 Release % \ 2
R A ‘
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_
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(Max

oay,
]
—
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L)
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™

Q e\'\ or
& (Min

R

|

Infrared resistance reaction
time 0.5 seconds (Default)

-l
)
)

™

Example:

: 0.01s

Parameter: 1 |
]

-,’ ”-, Reversal time setting in case of resistance

(DReversal time in case of resistance refers to the running time for the motor to open the
door in the opposite direction after the safety edge or infrared or door closing overcurrent

during the door closing process.
(DThe time setting range of this parameter is: 1 second - 9 seconds (if the time is not up, the

motor will stop first when it reaches the upper limit)
(DAccording to the actual situation of the door body or the needs of the scene, the reaction

time of the safety edge is adjusted.
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Release
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, 1
AL | A
Reverse to the upper limit
when encountering resistance ||J7] I
(Default) L
Example:

: 1Is

Parameter: 1 |
|

Configuracion de la funcion de tiempo de funcionamiento de monitoreo del motor

(NES)

(DEsta caracteristica solo es visible para motores que usan NES (limites mecanicos).
(DUna vez que el motor funcione mas alla del tiempo de monitoreo establecido, el motor
dejara de funcionar.

(Md3s e
— |1 _ # Clor » - s @ # ari or
@i d< - Release e =l. \-"i\_“.“ =L e
Automatic programming ||If I_{
. . |
monitors runtime
Monitor run time 60 seconds "-{ -,’

a Monitor runtime for 40
& \I

e
-~
Ve
) (]
o
b ¢
g
'._'__l
-

|| seconds 3 N
Monitor runtime for 20 seconds ",’ ’I
The monitoring runtime function ||~ |77
is not activated (Default) L




,’ ,’ '-,’ La programacion automatica supervisa el tiempo de ejecucién

(DAntes de utilizar esta funcion, la puerta debe estar cerrada hasta el limite inferior de la carrera
aprendida.

(DLa puerta debe estar cerrada hasta el limite inferior para ver esta opcion.

(DAl usar esta funcion, el cuerpo de la puerta abrird y cerrard automéaticamente la puerta una
vez, calculara y registrara el tiempo de apertura y cierre.

2. @Tiempo de ejecucion del monitoreo de programacién automatica: 1. Tiempo de monitoreo
de apertura de puerta = tiempo de aprendizaje de apertura de puerta x 112%

3. 2. Tiempo de monitoreo de cierre de puerta = tiempo de aprendizaje de cierre de puerta X
112%

Pasos de uso de la funcién:

1. Cierre la puerta hasta el Ii mite inferior.

1. 2. Después de seleccionar esta funcion, espere a que la puerta se abra y cierre automd
ticamente una vez.

=1 — | Menu 4: Configuracion de la funcion de cierre

automatico de puertas
Guia de funciones:

o/
— |I'1 _ e _{_ i1
@ 4< L | - e =di e iy
) Release 2 L\
N\ \
Funcién de cierre automdtico de puertas
LT
Configuracién de la funcién de condicién de 11
cierre automdtico de puerta
1
Configuracién de asociacién de cierre Il 1 0
@ automdtico de puertas y funcién de oor e
AN ==
N infrarrojos. £1.5)
L
Monitorear el tiempo de ejecucién durante —
20 segundos L.,’ _?l




’-,’ ,’ ,’ Funcidn de cierre automatico de puerta (cierre automatico)

(DPara utilizar la funcion de cierre automatico de la puerta, se debe instalar un dispositivo
de proteccion de borde de seguridad o una proteccion de seguridad por infrarrojos. Y la
puerta del motor esta en modo jog (menu 1.0)

(DEI rango de configuracion de tiempo de este parametro es: 1 segundo - 990 segundos.
(DPresione el boton + para configurar el parametro por segundo para que parpadee
lentamente de 1 a 99, y cuando el botén + supere 99, el parametro se reinicia para
parpadear de 1 a 99 rapidamente, y cada parametro es de 1*10 segundos en este momento.

~

Release |

- ()
; / 3 L i
@ Cﬂ— L= | = @ o i A %-) AR
\\'yl‘.

(Max -, -,
: .o «@
@ i 171 @
N \ ’_’ ’ L
Funcion de cierre automatico de
puertas desactivada ” ” ” ,’
(predeterminado) = =
Example:
Parameter: (1171 Parameter: 1171
1l destello lento: 10s; 1l destello: 100s

’-,’ ,’ Configuracion de la funcién de condicion de cierre automatico de puerta

(DLa condicion de cierre automatico de puerta solo se usa con la funcion de cierre
automatico de puerta 4.0
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Release ; N\
Funcidn de cierre automatico de
puertas desactivada (predeterminado) ’I-,l :‘I ‘

Abra la puerta Unicamente en

@ cualquier posicién para
P2~ | realizar el cierre automdtico

de la puerta.
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3
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b |
5T,
i
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.
-
——

El limite superior ejecuta el cierre

|

automdtico de la puerta

L Configuracion de asociacion de cierre automatico de puertas y funcion de
infrarrojos.

(DLa configuracion de asociacion de cierre automatico de puertas y funcion PE solo se
puede utilizar con la funcion de infrarrojos del menu 5.

(DParametros predeterminados: La apertura de la puerta activada por el puerto de
infrarrojos no realiza el cierre automatico de la puerta esta vez, y la puerta reanudara el
cierre automatico después de que la puerta se abra normalmente en el siguiente ciclo (la
apertura de la puerta activada por el puerto de infrarrojos no realiza cierre automatico de
puertas)

(DDespués de configurar el tiempo, el cuerpo de la puerta ain puede cerrar la puerta
automaticamente cuando el infrarrojo activa la apertura. Después de que se active el puerto
de infrarrojos, se reanudara el tiempo de cierre automatico. El rango de configuracion es:
0,1 segundos a 3 segundos.
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El puerto de infrarrojos activa la
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apertura de la puerta y no se

) —
3
) —
3

ejecutard el siguiente cierre

automdtico de la puerta

(predeterminado)
Example:
Parameter: (1171

1l 1s;

[

puerto (S3 y (X2.4-X2.3))
(DLos puertos S3 y STP (X2.4-X2.3) solo se pueden ejecutar en un puerto al mismo tiempo.

Lt Configuracién de asociacion de cierre automatico de puerta y funciéon STOP&STP

& o @
— [ Lf L] @
@« (2% ¢ >[]@ » i
ﬂ‘\ Release R\ 3 ]
Bloquear ——— mantenga 1 l
ir

=

presionado durante 5 seconds

)
3
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=
L I
'i-
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Q\ Bloquear ——— pulsacién larga
N

Bloqueo activado ——

Sy
-~

I1
/

LI

T

Bloqueo activado --- Disparador de pulso

El motor se detiene durante el tiempo de cierre automatico de la puerta.
Después de activar STOP o STP, el cierre automatico de la puerta se
detendra esta vez y la funcién de cierre automatico de la puerta se

reanudara en el siguiente ciclo.
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Bloquear --- mantenga presionado el gatillo

El motor se detiene durante el tiempo de cierre automatico de la puerta.
Después de activar STOP o STP, el tiempo de cierre automéatico de la
puerta se detendra esta vez. Cuando se restablece el boton STOP, el
cierre automatico de la puerta comenzara a cronometrar nuevamente.

Bloquear --- mantenga presionado durante 5 segundos

Durante el periodo de conteo de cierre automatico de puertas después de
gue el motor se detiene, presione la tecla STOP o STP durante mas de 5
segundos, este cierre automatico de puertas se detendra y la funcién de
cierre automatico de puertas debera reanudarse en el siguiente ciclo. Si la
tecla STOP o STP restablece el cierre automatico de la puerta en 5
segundos Y reinicia el cronometraje.
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-1~ end 5: Funcién de infrarrojos (fotocélula)

Guia de funciones:
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Release

”_-”_- #Qh:rQ - ’_-,.- Q\# '_—

Configuracién de la funcién del puerto de
infrarrojos X5.1/X5.3

1
|

i
Configuracién de la funcién del puerto de Q
infrarrojos X5.1/X5.3

~\ or =

=L Configuracion de la funcion del puerto de infrarrojos X5.1/X5.3
(DDescripcion de la conexion: Puerto X5.1/5.3
(DSolo se puede configurar una pista en el ment 5.0 y en el menu 5.1 IR incorporado
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Release ™
LV A

|

Funcidn de infrarrojos 1 71
integrada Orbit i ’:
% Funcién de infrarrojos estandar "—” ,’ Q\ orQ « %
Funcién no habilitada 1171
(predeterminada) i
,’ l’ l’ Funcioén de infrarrojos estandar

(DAntes de utilizar esta funcién, es necesario instalar el dispositivo de infrarrojos en
ambos lados de la puerta.
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Funcioén de infrarrojos integrada Orbit

(DAntes de utilizar esta funcion, es necesario instalar el dispositivo de infrarrojos en el

riel de la puerta.

(DDescripcion de la funcién: antes de utilizar la funcion de infrarrojos incorporada del
riel, debe abrir la puerta hasta el limite superior. Si no se establece en el limite superior,

. gy | . . . .
aparecera un erro, Si no se ha detectado que el sensor de infrarrojos cierre la puerta

Lo . . i
hasta el limite inferior, generara un error .
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’-, ,’ x5.2/x5.3 configuracion de la funcién del puerto

(DDescripcién de la conexion:Port X5.2/5.3.
(DEn el menu 5.0 y el ment 5.1, solo se puede configurar una pista IR incorporada.
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3 = Release Q\ — X : &
L - N

Funcidn de infrarrojos integrada

"
l____!
Wy

l‘.._l

) —
3
_——
0
(=]
- |
o
=g
LM
S

% Funcidn de infrarrojos estandar
#
i)

Funcién no habilitada
(predeterminada)

N
=)
)
)

" l’ l’ Funcion de infrarrojos estandar

(DAntes de utilizar esta funcion, es necesario instalar el dispositivo de infrarrojos en
ambos lados de la puerta.
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,’ l’ ,-’ Funcioén de infrarrojos integrada Orbit

(DAntes de utilizar esta funcién, es necesario instalar el dispositivo de infrarrojos en el riel

de la puerta.
(DDescripcion de la funcién: antes de utilizar la funcién de infrarrojos incorporada del riel,

debe abrir la puerta hasta el limite superior. Si no se establece en el limite superior,

. . . ]
aparecera un error. Si no se ha detectado que el sensor de infrarrojo .
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Menu 6: Configuracion de la funcién del puerto

externo




Guia de funciones:
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Configuracién de la funcién de puerta

entreabierta

X6.1/6.3 configuracién de la funcién
del puerto

X6.2/6.3 configuracioén de la funcién
del puerto

<=

Configuracion de la funcién de bloqueo
electrénico (DC/DES)

Configuracién de la funcién de luz

de advertencia

L Q.

' e

Configuracién de la funcién del

zumbador

RL -A configuracién de funcioén

RL -b configuracioén de funcién

Consulta de funcién de borde de

seguridad
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. ,’ ,’ Configuracion de la funcion de puerta entreabierta

parameter-:

(DInstrucciones de conexion: X6.0/6.3 in X6 puerto.

(DSe establece la posicion de puerta medio abierta y el contacto normalmente abierto de
X6.0/6.3 en el puerto X6 realiza una pulsacion larga para activar el estado global de puerta
medio abierta.

“

(Dparametro - Funcion de media puerta: cuando el puerto X6.0/6.3 esta cerrado, la
apertura de la puerta

. s . . R Lo
La posicion no excedera el valor establecido de la puerta entreabierta y la pantalla o

- e
— Ir'1 _ 3 - _ I— I
C(< i e A = e SN
h Release \ \
Pulso abierto al 80% del 1171
recorrido total de la puerta. 11 l
Habilitacién limite
mecdnico S6 posicidn (111
puerta entreabierta 1
La posicién semiabierta es el ~1 1”1 Q\ or
%“ : : = | N
_| 80% del recorrido total del |[’=! = W A

movimiento de la puerta.

Habilitacion limite mecdnico S6 7 |
posicién puerta entreabierta [ |

Cerrar la funcién de media 171171
I

puerta (predeterminado) NN
,’ ,’,’ ,’ Cerrar la funcién de media puerta (predeterminado)
Habilitar limite mecanico S6 posicidon de puerta entreabierta (NES-2.4
1 | opcion 2) El puerto X6.1/6.3 ejecuta la funcion global puerta entreabierta
Ll después del cierre (habilita el motor de limite mecanico, el menu es
visible)
=1 1 La posicién semiabierta es el 5% del recorrido total del movimiento de la
Lo puerta.
1 1 La posicién semiabierta es el 10% del recorrido total del movimiento de la
Ll puerta.
171 1_1 La posicion semiabierta es el 20% del recorrido total del movimiento de la
Ll puerta.
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La posicidn semiabierta es el 40% del recorrido total del movimiento de la puerta.

l‘

.
3
)
2

La posicidn semiabierta es el 50% del recorrido total del movimiento de la puerta.

La posicidn semiabierta es el 55% del recorrido total del movimiento de la puerta.

"
3
-~

La posicidon semiabierta es el 60% del recorrido total del movimiento de la puerta.

N
3
) —
13

La posicidon semiabierta es el 80% del recorrido total del movimiento de la puerta.

)
-3

o,
Wy

sy (0] 1H),

(DDescripcién de la conexién: X6.0/6.3 (Normalmente abierto) en el puerto X6.
(DDespués de configurar la posicién de la puerta entreabierta, el contacto normalmente
abierto de X6.0/6.3 en el puerto X6 ejecuta el avance lento para ejecutar el comando de

puerta entreabierta.

Tyl
@®Pardmetro — Funcién de puerta medio abierta: cuando se activa el pulso del puerto

X6.0/6,3, la puerta se abrird hasta la posicién establecida del valor establecido de puerta

entreabierta y se mostrard o

1171 Habilitar el limite mecdnico S6 posicién de puerta medio abierta

(] (NES-2.4 opcién 3) El puerto X6.1/6.3 ejecuta el interruptor de
disparo de pulso de puerta medio abierta (habilita el motor de limite
mecdnico, el mentd es visible)

{1 Pulso abierto hasta la posicién semiabierta del 5% del recorrido total del movimiento

I de la puerta.

1 =1 Pulso abierto hasta la posicidn semiabierta del 10% del recorrido total del

/ ’: movimiento de la puerta.

] :,‘ Pulso abierto hasta la posicion semiabierta del 20% del recorrido total del

I movimiento de la puerta.

1 Pulso abierto hasta la posicion semiabierta del 40% del recorrido total del

L movimiento de la puerta.

] ’: Pulso abierto hasta la posicion semiabierta del 50% del recorrido total del

I movimiento de la puerta.

] ’: Pulso abierto hasta la posicion semiabierta del 55% del recorrido total del

(N movimiento de la puerta.

[ | Pulso abierto hasta la posicion semiabierta del 60% del recorrido total del

I movimiento de la puerta.

] '-" Pulso abierto hasta la posicion semiabierta del 80% del recorrido total del

(N movimiento de la puerta.




I , X6.1/6.3 configuracién de la funcién del Puerto

DDescripcion de la conexidén: Port X6.1/6. 3.
DE1 puerto PB2 realiza la funcién de disparo por pulso.
DCuando se utiliza la funcién 04 semiabierto, es necesario configurar los pardmetros en el

mend 6. 0.
(M3s
— |I'1 ..i’p ‘Hg\or I I~ I ‘Hg\
d< — L o dlin] e Al -
2N Release 3\ \ A
— ~
El proceso de cerrar la puerta desencadena
la ejecucién de la apertura de la puerta "-,”_-’
(solo el disparador es véalido durante el |I= = l
proceso de cerrar la puerta)
1
funcién de media puerta [ |
Realizar inicamente la funcion de ’_’ _’ % ,_ [
@\ apertura de puerta. L’ _’ Q N « L’ I
I \ R
Cierre la puerta en el limite superior, abra 3
la puerta en el limite inferior y solo abra ”-I’_-’
la puerta cuando se detenga en otras |[——
posiciones. —
't |
Funcién de ciclo de parada de interruptor ’_, ’
(predeterminado)

L

(DDescripcién de la conexidn: Puerto X6.2/6. 3.

X6.2/6.3 configuracién de la funcién del Puerto

(DE1 puerto PB3 realiza la funcién de disparo por pulso.
(DCuando se utiliza la funcién 04 medio abierto, es necesario configurar los pardmetros en
el menu 6. 0.
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El proceso cerrar la puerta

desencadena la e|ecuci6n de la apertura
de la puerta (solo el disparador es valido
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durante el proceso de cerrar la puerta)

iy’
|

Y
My

Funcion de media puerta

@ Realizar Uunicamente la funcion
;| de apertura de puerta.

iy’
—
'—J_J
o
o
=
v
M
N
) )

3
Cierre la puerta en el limite superior, |——
abra la puerta en el limite inferior y solo " ” ,-’
abra la puerta cuando se detenga en
otras posiciones. '
Funcion de ciclo de parada de interruptor L
(ny i da)
PT Qo)

W

I~

1 71 Configuracién de la funcién de bloqueo electrénico (DC/DES)

(DEsta funcién solo es visible en motores DC.

—
3
gy
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[
—
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I‘-
—

(™3s
%4( = -)e*“”e-)f_::.' @\—)'_ Q\Q\

Release =

~
——

funcioén habilitada ”

= Qe «-|CJ
% Funcioén desactivada —pr— A ore %\ i _
A ] i )
(predeterminada) N
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1 71 Configuracién de la funcién de luz de advertencia

DDescripcién de la conexidn:Puerto X64.1/64. 2.

(M3s _ 'H! _
‘%E! (‘Q\-" i—‘__, ..-’P ~) Dr‘l! lll’b éj.-_ ‘aigg\lllyb .
\ 3

! ‘Eg\ or '=g\

"
[
i

-
l"'-.

—

Release =

Funcién de luz de advertencia 6

T
)
e
N

i i It
% Funcién de I.Luz de o Y q\ orQ % « 1.1
| advertencia 1 i 1 N A
Funcién desactivada 1171
(predeterminada) Lt

Caracteristicas estdndar de la baliza

DLuz de advertencia estdndar: sin funcién de advertencia, parpadea cuando estd en marcha y
se apaga cuando estd parado.

@2.La frecuencia de parpadeo de la luz de advertencia depende del pardmetro 9.5 Frecuencia
de parpadeo de la luz de advertencia.

Estado estado
. . . Estado de Estado de

CODIGO Funcién limite limite . .

. . . alerta funcionamiento

inferior superior
— aplicacién OFF (sin
l ,l , estdndar OFF OFF previo intermitente2
— (predeterminada) aviso)

Otras funciones de baliza

D1.E1 tiempo de advertencia de la luz de advertencia depende del ajuste del pardmetro 9.3
Funcién de tiempo de advertencia de operacidén de cierre de la luz de advertencia.

@2. La frecuencia de parpadeo de la luz de advertencia depende de la configuracién de funcién
del pardmetro 9.5 Frecuencia de parpadeo de la luz de advertencia.

D3.El estado de la luz de advertencia en el limite inferior depende del ajuste del pardmetro
9.6 Retardo de luz de advertencia apagada.

Estado Estado
. } . Estado de Estado de
cODIGO Funcién limite limite . .
) ) . alerta 1 funcionamiento
inferior3d superior
— Funcién de luz
l_, , de advertencia OFF OFF Flashingz ON
1




Funcioén de
I1 1 luz de . .
11— . OFF OFF Brillante Brillante
ol Vo advertencia
2
1 1 Funcién de
i luz de
. OFF OFF ON ON
advertencia
3
710 Funcién de
Ll luz de .
. OFF OFF Flashing OFF
advertencia
4
11~ Funcién de
Ll luz de .
. OFF ON Flashing OFF
advertencia
5
11~ Funcién de
L luz de
. OFF ON OFF OFF
advertencia
6

1.1 Configuracioén de la funcién del zumbador

esta en marcha

puerta

la puerta,

cierra la puerta.

] e
N e AR - Bt
Release A
El zumbador suena cuando el motor B
|
El zumbador suena cuando la =
cierra, pero no ||| | ]_-
cuando se abre la puerta.
El ?_J,;nbador suena cuando se abre ||[I7f |
pero no cuando se U
i . 111
Funcién de zumbador desactivada NN

(predeterminado)

o
y

.
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117 RL -A Configuracién de funciones

DInstrucciones de conexién: puerto X66 X66.1(NO)/66.2(COM)/66. 3 (NC).

DE1 ment A.0/A.1/A.2/A.3 es visible cuando se utiliza el grupo de funciones de semdforo del
relé RL-A.

DF1 mend A.4 es visible cuando se utiliza la funcidén 30 en el relé RL-A (relé activo en la
zona de limite inferior).

DF1 mend A.5 es visible cuando se utiliza la funcidén 31 en el relé RL-A (relé activo en la
zona de limite superior).

@ Descripcién del estado del relé: Relay release status
Relay active state

NO COM NC NO COM NC

A A A A




(M3s

— |I'1 - Q\ or
4 |- =-> =
‘ Release Yy
Se libera cuando la puerta estd en '—’ ’-”
marcha. — :

Se activa cuando la puerta estd en ||~ |77
funcionamiento. Il
activacidén del limite superior ’-” L,’
activacién de puerta L”””
activacidén de posicién media -” ’-”
activacion del limite superior -”””

Se libera cuando la puerta estd | _[I_
en marcha. Lo

Se activa cuando la puerta -

\"; estd en funcionamiento. |
activacién del limite ’-’ ,’

superior —

activacién de puerta ’-’,’,’
activacién de posicién media ,”-,’
activacioén del limite superior ””,’
Semaforo — luz verde 6 ””,’-,
semdforo — luz roja 1 ”” ”
Funcién de relé desactivada |11 11
(predeterminado) Lo
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Cédigo Funcién Funcién Descripcién

— Funcién de relé

" l’" l’ desactivada Sin funcién — Estado de relé liberado
— (predeterminado)

Grupo de funciones de semdforo
D1: El estado de preaviso depende del ajuste del tiempo de preaviso para el cierre de la
puerta de la funcién semdforo del pardmetro A.0 relé A.
@2: La frecuencia de parpadeo depende del ajuste de frecuencia de parpadeo del pardmetro

A. 2 funcién de semdforo del relé A.
@D3: El estado del 1limite inferior depende del ajuste del retardo de desactivacién de la

funcién de semdforo del relé A del pardmetro A. 3.

. . Lower limit o .
Code traffic light upper limit 1 Operating
function state3 state alert status status
I1 | traffic light 2
OFF OFF ; ON
Ll - red 1ightl Flashing
~1 =1 traffic light
,’ ,’ ,-’ ratiic G18 OFF OFF Flashing Flashing
S Ve - red light2
1 ~1 traffic light
- OFF OFF ON ON
i _l — red light3
11 ( traffic light ]
- OFF OFF Flash OFF
Ll — red light4 ashing
I=11- traffic light
U ~ green OFF ON Flashing OFF
lightb
I11- traffic light
Oy ~ green OFF ON OFF OFF
1light6
Door Position Function Group
(DRelay triggering based on door position
. Lower limit upper limit centre Operating
Code Function o
state state position status
— limit
,’ ,’ ,’ Hppet i OFF ON ON OFF
o activation
{ 1 lower limit
[ 1 . . ON OFF OFF OFF
activation
— limit
,’ ,-’ tppet A ON OFF OFF ON
fom closed




1 =1 Lower limit
I 71 OFF ON ON ON
- closed
middle
" Ll’ position OFF OFF ON OFF
activation

Pulse function group

Code Function Function Description

1171 . . Each time the motor executes a door open, the relay
g | door activation .

S activates for one second

1 | upper limit After the motor opens the door and reaches the upper
L1 activation limit, the relay is activated for two seconds

brake function group
select 25 or 26 function options according to the actual brake device function

D1: Please
description.
Code Function Function Description
11~ Activates when the Brake function — relay activates while motor is
L door is running running
11~ Released when the Brake function — relay activates when motor is
gy gate is running stopped




Grupo de funciones de tiempo de ejecucién de puerta

ODisparo del relé segin el estado del movimiento de la puerta

limite superior.

Code Function Function Description
) . Cuando la puerta se desplaza por debajo de la posicién
— El relé se activa . ) . o
1171 ) establecida, el relé se activa. La posicién en la que
1110 en el drea del . . . .
-t . . . se activa el relé se puede configurar mediante el
limite inferior. )
pardmetro A. 4.
. . Cuando la puerta se desplaza por encima de la posicién
— El relé se activa . ) . ...
1 |1 establecida, el relé se activa. La posicién en la que
-1 1 en el drea del ) ) ) )
- se activa el relé es programable mediante el pardmetro

A.5.

Activacién con
puerta abierta

Cuando la puerta estd abierta y en funcionamiento, el

relé se activa.

U ]{|LO
N
U] L

Activar con
puerta cerrada

Cuando el cuerpo de la puerta estd cerrado, el relé se

activa.

Se activa cuando
la puerta estd en
funcionamiento.

Cuando la puerta se abre o se cierra, el relé se
activa

Grupo de funciones de cédigo de error

DDisparo de relé basado en cédigo de falla

Codigo Funcién funcién descriptiva
1 (171 . Cuando el motor reporta errores EA, Ed, EF, E7, el
T codigo de error ) .
A relé se activa
11 1 Cuando se activa la banda de seguridad, el relé se
1 1 borde seguro .
activa
— Horarios de ..
11 1 Cuando el nimero de alarmas de mantenimiento alcance
1~ alarma de . .. . . . .
— o (configuracién del mend 8.0), el relé se activard.
mantenimiento
I_( :’ Fotocélulas y Cuando se activan la fotocélula y la cortina
I cortinas de luz fotoeléctrica (x5.1/5.3,x5.2/5.3), se activa el relé.
1111 Error de falla Cuando la falla del codificador EO0 informa un error,
I 1 del codificador el relé se activa




Grupo de funciones adicionales
ODisparo del relé segin el estado del movimiento de la puerta

arranque

Codigo Funcién Funcién Descripcién
El relé estd inactivo en la posicién limite inferior;
— La funcién de la el relé estd activo durante el funcionamiento de la
'_.l "_” cerradura puerta y en cualquier posicién excepto la posicién
electroénica. limite inferior. El tiempo de retardo de conmutacién
del interruptor de relé es de 0,4 segundos.
Funcién de .
I~ | El relé activa un pulso de 1 segundo cada vez que
:’ [ condensador de arranca el motor.

Wy
My’
N
) [_J

Funcién de
plataforma de
carga —
completamente
abierta

El relé se activa cuando hay un comando de apertura de
puerta y permanece activo durante 2 minutos en el
limite superior.

Funcién de
plataforma de

El relé establece comunicacién con el nivelador de

puerta

L7 ‘-{ carga — muelle. Las puertas estdn completamente abiertas
— completamente durante las operaciones del nivelador de muelle.
abierta

Funcién de } . . .
— El relé establece comunicacién con el nivelador de
I~ 1 plataforma de ) .. . .
=11 . muelle. Las puertas estdn en posicién medio abierta
- carga — media

cuando el nivelador estd en funcionamiento.
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11 RL -b Configuracién de funciones

DInstrucciones de conexién: puerto X67 X67.1(NO)/67.2(COM)/67. 3 (NC)

DCuando utilice el grupo de funciones de semdforo del relé RL -b 01-06, consulte el mentd
b.0/b. 1/b. 2/b. 3 para conocer las configuraciones relacionadas.

@DFE1 mend b.4 es visible cuando se utiliza la funcidén 30 en el relé RL-b (relé activado en
el drea por encima del limite inferior).

DF1 mend b.5 es visible cuando se utiliza la funcidén 31 en el relé RL-b (relé activo en el
drea por debajo del limite superior).

DDescripcién del estado del relé:

Estado de liberacién del relé Estado activo del relé

NO COM NC NO COM NC

A A A A
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@ d( — |, -)1 @ |0
*_7.\ Release 3
Se libera cuando la puerta estd LT l—{
en marcha. —
Se activa cuando la puerta estd I~ 11
en funcionamiento. :’ i
activacién del limite ’—” "—,’
superior :
activacion de puerta !—{} ;
activacioén de posicién media -’t ‘L,’
activacion del limite _:'_
superior -I” ,’
Se libera cuando la puerta || _[/_
estd en marcha. L L
. Se activa cuando la 11~ QW or a % «
AN puerta estd en | ) .
activacién del limite ’—’ ,’
superior —
activacion de puerta f‘l} }
activacién de posicién ”'-[’
media
activacién del limite 1171
superior e
semdforo — verde ,’ ,l,'-,
semdforo — luz rojal I } }
Funcién de relé desactivada ’I-’f’l-’l

(predeterminado)
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Cédigo Funcién Descripcién de funciones
— Funcién de relé

" l’" l’ desactivada Sin funcién — Estado de relé liberado
— (predeterminada)

Grupo de funciones de semdforo
D1: El estado de preaviso depende del ajuste del tiempo de preaviso del pardmetro b.0

funcién de semdforo del relé b.
@2: La frecuencia de parpadeo depende del ajuste de frecuencia de parpadeo del pardmetro

b.2 funcién de semdforo del relé b.
@D3: El estado del 1limite inferior depende de la configuracién del pardmetro b.3 retardo de

apagado de la funcién de semdforo del relé b.

. Estado estado
. funcién de . . estado de estado de
Cédigo limite limite
semdforo . . . alertal alerta
inferior3 superior
I1 | semdforo — . .
Il 1 . OFF OFF intermitente2 ON
A luz roja
I1 "1 semdforo — luz luz
)1~ . OFF OFF . ] ) '
S Ve luz roja intermitente intermitente
I1 ~1 semdforo -
(| . OFF OFF ON ON
S luz roja
— If — 1
J Y senaroro OFF OFF o OFF
— luz roja intermitente
11~ semdforo - luz
111 OFF ON . . OFF
=t luz verde intermitente
11~ semdforo -
11 OFF ON OFF OFF
o luz verde
Grupo de funciones de posicién de puerta
ODisparo del relé segin la posicién de la puerta
Estado estado ..
. . . . posiciodn Estado de
Cédigo Funcién limite limite . .
. . . central funcionamiento
inferior superior
— activacién
}} , del limite OFF ON ON OFF
— superior
activacién de
, , limite ON OFF OFF OFF
inferior




N
\'

‘\

limite
superior
cerrado

ON OFF OFF ON

N

‘\

Limite
inferior
cerrado

OFF ON ON ON

|
-

_——
<

activacion de

posicién

media

OFF OFF ON OFF

Grupo de funciones de pulso

Codigo Funcién Descripcién de funciones

1171 activacioén de Cada vez que el motor ejecuta una apertura de puerta,
Ll puerta el relé se activa durante un segundo.

1 | upper limit After the motor opens the door and reaches the upper
L1 activation limit, the relay is activated for two seconds

grupo de funciones de freno
@D1: Elija 25 o 26 opciones de funciones segin la descripcién de la funcién real del

dispositivo de freno.

Codigo

Funcién

Descripcioén de funciones

g

) LJ
Sy

R

Se activa cuando
la puerta estd en
funcionamiento.

Funcién de freno: el relé se activa mientras el motor
estd en marcha

| —
l

Ny
) LJ
1
-y

Se libera cuando
la puerta estd en

marcha.

Funcién de freno: el relé se activa cuando se detiene
el motor




Grupo de funciones de tiempo de ejecucién de puerta
ODisparo del relé segin el estado del movimiento de la puerta
Codigo Funcién Descripcién de funciones
Cuando la puerta se desplaza por debajo de la posicién
establecida, el relé se activa. La posicién en la que se
activa el relé se puede configurar mediante el pardmetro
A 4..
El relé se
1171 activa en el
= drea del limite
inferior.
A d O Al €d
El relé se . L.
— . Cuando la puerta se desplaza por encima de la posicién
1 | activa en el . . . ..
-1 1 . establecida, el relé se activa. La posicién en la que se
- drea del limite . ] ] )
. activa el relé es programable mediante el pardmetro A.5.
superior.
=1 "1 Activacidén con Cuando la puerta estd abierta y en funcionamiento, el
=D puerta abierta relé se activa.
=1 "1 Activar con Cuando el cuerpo de la puerta estd cerrado, el relé se
= puerta cerrada activa.
Se activa cuando
11 1 la puerta estd . ) .
=11 Cuando la puerta se abre o se cierra, el relé se activa
- en
funcionamiento.




Grupo de funciones de cédigo de error

ODisparo de relé basado en cédigo de falla

Code Function Function Description
1 1171 When the motor reports errors EA, Ed, EF, E7, the
111 error code .
o relay activates
l-” l’ safe edge When the safety edge is triggered, the relay activates
11 "1 Maintenance alarm When the number of maintenance alarms reaches (8.0
[N times menu setting), the relay will activate
When the photocell and light curtain
1171 Photocells and P . & .
1 ) ] (x5.1/5.3,x5.2/5.3) are triggered, the relay is
-t Light Curtains .
activated
1 Encoder failure When the encoder fault EO reports an error, the relay
I 1 error activates

Add-on function group
(DRelay triggering based on the door movement state

Code Function Function Description
The relay is inactive in the lower limit position; the
— The function of relay is active during door operation and in any
l:”l_l’ the electronic position except the lower limit position. The
lock switching delay time of the relay switch is 0.4
seconds.
[: ] Start capacitor The relay activates a 1 second pulse every time the
1 function motor starts.
Lighting ) .
I~ =1 The relay activates when there is a door open command
:’ ’: (outdo.or) and remains active for 2 minutes at the upper limit.
function
— Loading platform The relay establishes communication with the dock
'_-l :” function — fully leveler. Doors are fully open during dock leveler
open operations.
— Loading platform The relay establishes communication with the dock
'-’ '-” function — half leveler. Doors are in the half-open position when the
door leveler is in operation.
"-, "-,’ Security edge function query (safety edge)




! The following types of safety edge devices are automatically recognized by the devices

connected to the control box. Remember to properly connect the corresponding safety side

before starting.
! The safety side must be connected, otherwise the motor will run in long press mode when

closing the door.

DThis function can only query the current safe edge type.

OWhen the door is closed, the trigger on the safety side will perform reverse, and the
reverse running time is set by parameter 3.6 Rebound time when encountering resistance; the

reverse sensitivity is set by parameter 3.4 Reaction time when encountering resistance when

the safety side is encountered.
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Release

DW pneumatic switch (DW/Pneumatic
switch-1.2kQ)
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Three-line infrared (OPTO) safety
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Electrical safety edge/conductive
strip (8.2kQ)
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safety edge not connected
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/ == | Menu 7: Configuracién de la funcién de consulta motor

l.

Function Guide:

(M3s e
|| > g =T dih
g =" Release Q\ - \ =

Configuracioén de la funcién de luz Cortesia f} {
Restaurar la configuracién de funciones de } /
fabrica
Funcién de consulta de versién de software ",-l e
@\ N\ or e
Q! . . 17 A\
Funcién de consulta de versién de hardware 1 71 }
Funcién de consulta de tiempos de 111
funcionamiento acumulativos del motor. I 1
Funcién de consulta de los Ultimos 4 cédigos de { LT

falla del motor.

11l Configuracién de la funcién de luz de cortesia

L
(DEste ment de funciones solo es visible en motores DC—IDO.
@DSe utiliza para configurar el tiempo de retardo de extincién de la luz de cortesia después

de que el motor deja de funcionar.
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@d< J1-] mp Bior o wp | /- @\» 1
~ = Release Q\ . : =

‘e @

(Max

N
L._J

Wy
LJ_J

(Default

"
=
L

\

| —
-
——

(Min

Iy

Example:

Parameter:,'_, ,’: lmin

T

[ 1 Restore factory function settings

(DALl settings are set to factory settings! In addition to the cumulative running times of
the motor and the number of maintenance alarms.
DAfter restoring the factory settings, power off the system for 1 minute and then power on

again.
(M3s )
=[] Q T _ 7] &
@1\ Cﬂ 5 P Q\-) I %\-) Y




1
L

Software version query function

DThis function can query the software versions of the
power limit module, and inverter module.
(DExample: Display in the order of A0-10-CO-Db0.

control module, encoder module,

(M3s

— !

B @ =
"a%!!\ cjid\ff_n i-. - ...’.. <\ or ‘=!“ ...’.. { -
S )

Release

-~
) —
L~.J
o
(=]
=

¥ 3
@\\ | |

Encoder module software version ILI I”’
Power limit module software version I } {

SR i
| Inverter module software version {! {
Control module software version query |[;= 7
function L .

==

[ 1 Hardware version query function

DThis function can query the hardware versions of the
power limit module and inverter module.
(DExample: Display in the order of A0-10-CO-Db0.

control module, encoder module,




(®3s

@« 1] e=[1-1@ =[10% ¢

— Release o U
. I
Encoder module hardware version 111
— . iy J
Power limit module hardware version b I
380V drive module hardware version -{f I
@ «[1J
A . . ol 0 =
| 220V drive module hardware version I~ I =
Inverter module hardware version {f {
Control module hardware version query 1177
function JL
{ L—{ Motor accumulative running times query function

DThis function can query the accumulative running times of the motor.
DThe accumulative running times of the motor will not be cleared after the motor is

restored to factory settings.

(™3s Q\ Q
ST -y o | ] - -y | /1
§\ d< LI |Release Q\ I %" L ew
I (\rinrtrit- T
%\ (example) L | e « ik« 11

~
("
0 i

Query function of the latest 4 fault codes of the motor




DThis function can query the last four fault codes of the motor.

e =L

1
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(d3s

@« [I-]=%-
g \ — Release

@\ (example) E"_-,’
A

~
o
U




’-’ == | Menu 8: Maintenance alarm function setting

Function Guide:

(™3s _ ‘H’
“aagp\ (1{(\—;4 i-l - lll’b» <\ or ‘I’\ lll)b»
N |

< ‘.‘. \

£ —p ]
L’- N ’-’ L’
Release .

v,
-
T

-~

Maintenance alarm times function setting

ey

]
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—
A
——

Motor performance function setting after

\ -
o

\—
=
.

V=
U
rl-

u

Maintenance alarm times query function

1 177

111 Maintenance alarm times function setting

W

DAfter the number of maintenance alarm cycles is reached, the digital tube of the motor

switch door will display a prompt code, And the motor executes the long press operation

mode of opening and closing the door.
(DThe behavior of the motor after the number of maintenance alarm cycles is reached is

determined by the parameterThe behavior of the motor after the number of maintenance

alarm cycles is reached is determined by the parameter

oy
-‘[

I1
LI

|

Release e

(M3s
@« L-m e = [- @-

Maintenance alarm times 5 times

e

(only for test function)

}
@\ (Max |- Q\,\ N < %
| Q\ W

(Default ,’

I
"""-
~

_——
) —
L__J




Example:

Parameter:|| [ = |: 5%500=2500 times

l'-ll ”Motor performance function setting after the number of maintenance times is reached

OMotor behavior after the number of maintenance alarm cycles is reached and display fault
I~
codeso

1
@FunctionDetails: display the fault code, force to switch to the long press mode of

opening and closing the door, and press the STOP button for 3 seconds to set the number of

W]
maintenance alarms to 500 times, and display (Default)

(™3s
— It _ I _ 101
@& Ll R?Q\Q - @\-)u.u %Q
.\ elease W “\‘\I \
Display the fault code, force to
switch to the long press mode for = ‘
opening and closing the door ||| | 7]

—

Display fault code, forced to
@\ switch to long press mode
Disbrl‘ay the fault code, and the ]

buzzer is forced to sound during I

operation. Query function

l'"--
—
Sy
|‘__|
-
o
=
&
y—
L

-
——

—

I_| IMaintenance alarm times query function

ZLZ

DThe number of maintenance alarms will not be cleared after the motor is restored to

factory settings.
DAfter the maintenance of the door body is completed, the maintenance personnel need to

re—enter the menu to set the maintenance times, and the number of motor maintenance alarms

will start counting again.
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’-’ == | Menu 9: Other function settings of the motor

Function guide:

— (- - v i ot
% d( LI~ | - e "@ - . % - L
4} elease N \
: ) 1
Fire alarm (X5.4/X5.3) port function control AN

mode setting

.
——

—
~d

Remote control lock function setting (holiday

1\

.|
Control box on/off/stop button lock function -
setting
Function setting of early warning time L” .,’ % or o
| | before warning light operation Qﬂ
(|
Alarm light automatically closes the door and A |
extra warning time function setting
1
Warning light flashing frequency function setting |
(g
=L
Warning light delay off setting
’-”-’F' 1 (X5. 4/%5. 3) t functi trol mod tti
1 ire alarm . . port function control mode setting




DThis function is used to change the door body operation after the fire alarm function is
triggered. After the fire alarm triggers the door body action, only X7/X4/(X3.1/X3.2) can
control the motor to stop, and other stop operation commands cannot stop the door body run.

“
hh

(®3s Q
— o or
@ 4 I — ‘”Q . %-) LI
\ eclease N X

X5.4/X5.3 triggers to open the l
door (Default), the  port

I1

triggers the state, and the motor i 1
cannot move (escape door) Q\ & « @\
X5.DX\5.3 triggers port execution to ” ;’l,’ i \\‘\

close the door (fire door)

1o

1 | Remote control lock function setting (holiday mode)

@DThe remote controller control will be locked after the function is turned on. Can be

unlocked and locked via this menu or the remote control receiver

(DDisplayed when the remote lock is locked, Show when unlockedo

;
Ay
N
et |

Q\ or
&

~

l

— Qi\_ or - o ) -
Release QW . %\

7

D
A
I\
=3

I
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——

lock function on

Q Q‘\ ore Q\ -,
A - ) S

Lock function off (Default)

—

[
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) —
L___'

S

=

by 1 g Control box on/off/stop button lock function setting

'l\

(DAfter the function is turned on, the on/off/stop (S1/52/S3) buttons of the control box
will be locked.
(DShortcuts:
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N == Release Q\\ = \\ =

A
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lock function on I
‘%ﬂg\ ‘H%\or‘lg ‘Eig{\ L{
\ Lock function off (Default) ”_”,'_,’ \ -

I~

1 1 Function setting of early warning time before warning light operation

DThe time setting range of this parameter is: 0 seconds—9 seconds.
@ This menu is only visible after the warning light turns on the 01-06 traffic light

function in menu 6. 4.

— |I'1 1 1171 &
Q4 [-]=>"q=>5-]@ =3[ @
\\:7 ,\ Release "\ .9 \ B
(Max ,’_-” '_'-,’ l
; e o

e e @ «[I3

R S— ) A

(Default L,’,’_,’

Example:
Parameter:l:7 ,: 1s

1

11

|

—

Alarm light automatically closes the door and extra warning time function setting

DThe time setting range of this parameter is: 0 seconds—120 seconds (X=n*10 seconds).

@ Before using this function, you need to turn on the 01-06 traffic light function in menu
6.4

@ To use this function, you need to enable the automatic door closing function in menu
4.0.
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@d(f_-,’- -)Q*““e-)':-f_‘ @\\_\-) _ e*“"f%

\ Release b N A

(Max ,”:’ ‘
) 0 @ « 7
\\\ — \\\. \7\\ ==
(Default ”,’,',’
Example:
Example:,l_-,’ l” 10s
ey
U Warning light flashing frequency function setting

@ This function is used to adjust the flashing frequency of the warning 1light.

- [+
d< L. -)1 @ =¥ |1 @\ = i Q“”Q\
Q! Release =\ AN
The flashing frequency of the warning | | J77 '
light is 120 times per minute. ol ‘
The flashing frequency of the warning | | j~} _{
light is 90 times per minute. o

The flashing frequency of the —— % —

arning light is 60 times per ,’ ,’ —” \\or Q\ « ’-,’ ’-,

:,,‘inute (Default) —— ei\ :,_'\ —
The flashing frequency of the warning | |77 ==
light is 40 times per minute. L
The flashing frequency of the warning | |J7] [
light is 25 times per minute. L 3
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Configuracién del retardo de apagado de la luz de advertencia

DThis function is used to adjust the delay off time after the warning light reaches the

lower limit.
@ Before using this function, you need to turn on the 01-06 traffic light function in menu

6. 4.

(™3s
@d(,’ - #eﬂwe#’:”- —-—) ei‘ﬁor
\i\\\ - Release Y — 7\\ — %

The warning light is turned off after a
delay of 60 minutes

Y R

~-
—
|
—
-

I
]

) —
)
-~

—
=
I"-I-
S

| Warning light delay function ||J77 7]
off (Default) L

111 - -
11110 The warning light delay function is turned off. (Default)
1 1 — o
Il 1 The warning light delay function is on.
" ”’-’ The warning light turns off after a delay of 1 minute.
’l ” -” The warning light will be turned off after a 3-minute delay.
" ” l-” The warning light will be turned off after a 5-minute delay.
" ” l-’ The warning lights are turned off after a 20-minute delay.
" l’ll-l The warning lights are turned off after a 30-minute delay.
" ” ” The warning light will be turned off after a delay of 60 minutes.




’-’ == | Menu A: Relay A function setting

/1.

DThis menu is only visible if Relay A-X66 has enabled the Relay A-X66 function in menu

6. 6.
Function guide:
Relay A-X66 traffic light function early warning time setting

(W3S

d( L= | = a = = %
w = Release e : "

——
o)
=
-~

Relay A-X66 traffic light function early warning time ol
(AN
Relay A-X66 traffic light function automatic door closing = ‘
extra warning time setting 1 1
Relay A-X66 traffic light function flashing frequency
setting 1 1
r.C e
Relay A-X66 traffic light function delay off ~ or
setting L-] :[ e
i _
Relay A-X66 activation zone function setting above =11
the lower limit ,-’ -’
Configuracién de la funcidén de zona de activacioén del T
relé A-X66 por debajo del limite superior 11

11

FL Configuracioén del tiempo de alerta temprana de la funcién de semdforo del relé A-

X66
@DE1 rango de configuracién de tiempo de este pardmetro es: 0 segundos — 9 segundos.

(DEste ment solo es visible cuando el relé A-X66 estd activado en el mentd 6.6 y la funcidn

de semdforo 01-06 estd activada.
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(m3s
A [0-]=> %o =F]1@=>[HD
3 - Release q - = —

}

1011
(Max 11
‘Hi!! g ‘Ig\or 4‘_.. ‘aiip
N L e X
(Default ”_”"_"

Example:

Parameter:,'_,’ ,’: 1s

iy
S Relay A-X66 traffic light function automatic door closing extra warning time
setting

DThe time setting range of this parameter is: 0 seconds—120 seconds (x=n#*10).
DThis menu is only visible when the relay A-X66 is turned on in menu 6.6 and the 01-06

traffic light function is turned on
@ To use this function, you need to enable the automatic door closing function in menu

4.0.
(B33
il ’-’ ] 0 '-’ - ’—-”-’

@4{ L R?QQ =dy @\\-)u.u Q\Q

= elease ™\ A 0
(Max "’:’ l

() @0 @ <«

\“‘_\I _' — ) \ \\\ ‘
(Default ,’_,”’_”
Example:
Parameter:,'_-,’ ,’: 10s




F L Relay A-X66 traffic light function flashing frequency setting

@ This function is used to adjust the flashing frequency of relay A.
DThis menu is only visible when the relay A-X66 is turned on in menu 6.6 and the 01-06

@~

traffic light function is turned on
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nd

Release

éd( . -)e‘“”gﬂ-)r.

The flashing frequency of the warning
light is 120 times per minute

N
oy |

—
My

The flashing frequency of the warning
light is 90 times per minute

) —
L___!

'-
——

The flashing frequency of the
warning light is 60 times per

‘minute. (Default) Q\ .

) -
-~
|__| |
©
=
———
Il
N
[

The flashing frequency of the warning | |77 I
light is 40 times per minute o
The flashing frequency of the warning | [T
light is 25 times per minute Ll

1

S Relay A-X66 traffic light function delay off setting

—

@ This function is used to adjust the delay release time after the relay A-X66 reaches the

lower limit.
DThis menu is only visible when the relay A-X66 is turned on in menu 6.6 and the 01-06

traffic light function is turned on
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Relay A-X66 is activated after a
delay of 60 minutes and then l
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released

Relay A-X66 release (Default) | |77 177
il
ll_-l’l'_-l’ Relay -X66 released. (Default)
l'_-l’ ll Relay -X66 is activated.
"-”’-:’ Relay -X66 is released after 1 minute delay activation.
’l-” --” Relay -X66 is released after 3 minutes of delayed activation.
”-—” l-” Relay -X66 is released after 5 minutes of delayed activation.
”-—” ’--’ Relay -X66 is activated after a delay of 20 minutes and released.
”-—” ”--’ Relay -X66 is released after 30 minutes of delayed activation.
”-—” -” Relay -X66 releases after 60 minutes of delayed activation.
HH
. Configuracién de la funcién de zona de activacién del relé A-X66 por encima del

limite inferior
(DEsta funcidén se utiliza para ajustar la activacidén en el drea por encima del limite

inferior del relé A—X66.
(DEste ment solo es visible después de que el relé A-X66 esté activado en el mend 6.6 y la

funcién 30 esté activada.
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Relay\A \X66 is activated in the area of 10%

of the full stroke above the lower limit

" —
L-J
L-LJ

Relay A-X66 is activated in the area of 10%

of the full stroke above the lower limit ’, ,l’.’ Q\
. N
R e @ €= |A4
FA=X66 is activated in the area of 10% — 5y
A 1 A AN
of the full stroke above the lower limit ’_’
Relay A-X66 is activated in the area of 5%
of the full stroke above the lower limit ” 'l” ”
(Default) —
’Ll L
Il Configuracién de la funcién de zona de activacién del relé A-X66 por debajo del

limite superior
(DEsta funcién se utiliza para ajustar la activacidén en el drea por debajo del limite

superior del relé A-X66.
(DEste ment solo es visible cuando el relé A-X66 estd activado en el mend 6.6 y la funcidén

31 estd activada.
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limit

Relay A-X66 is activated in the area of 10% ’-I -’

of the full stroke below the upper limit L’ :,

Relay A-X66 is activated in the area of ———

10% of the full stroke below the upper ””’-‘l
Hay A-X66 is activated in the area of =

N Il

10% of the full stroke below the upper ’ ’ ,

Relay A-X66 is activated in the 5% area ’-’l I

of the full stroke below the upper limit '—’ ,—,

(Default)

——
1
) —
— =

Q\\ or

¢

e
1.1




’,-’ == | Menu b: Relay b—X67 function setting

DThis menu is only visible if relay b—X67 has enabled the relay A-X67 function in menu
6. 7.

Function guide:

(®3s

[T - @ - [ - - [ 1]
df< — L T Ll : 0
& Release b . |
o Ay Y
LI
Relay b—X67 traffic light function early warning time Ly ‘
L |
Relay b—X67 traffic 1light function automatic door I

closing extra warning time setting

"=

Relay b-X67 traffic light function flashing

frequency setting

Sy
N
S
) I

'Ol'=

gﬁj\ —

-3 | Relay b—-X67 traffic light function delay }_7 |

off setting LI

L

Relay b—X67 lower 1limit above activation area o1
function setting

L

Ll

Relay b—X67 below the upper limit activation area

function setting

11
L Relay b—X67 traffic light function warning time setting

DThe time setting range of this parameter is: 0 seconds—9 seconds.
@ This menu is only visible after the relay b-X67 is turned on in menu 6.7 and the 01-06

traffic light function is turned on.



Example:

Parameter: ,'_ I

: 1Is

I , ! I
Lt~ | - Q‘Q\ = 0. a-) CIL
Release 3 U
(Max ”_7’:-,’
‘Eg\t)r -1‘?..
@ @\
(Default I’_{”_l’

L |
I |
setting

Relay b—X67 traffic light function automatic door closing extra warning time

DThe time setting range of this parameter is: 0 seconds—120 seconds (x=n#*10).
@ This menu is only visible when the relay b—X67 is turned on in menu 6.7 and the 01-06

traffic light function is turned on
@ To use this function, you need to enable the automatic door closing function in menu

4. 0.
@« []=>% o=k 1@ —>E1%q
\\ elease N ;_\ \
(Max ”’:I l
3 L 1
) \ orQ " <— I
A — e N
(Default ,’,’,’,’
Example:
Parameter:,'_-,’ ,’: 10s
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Relay b—X67 traffic light function flashing frequency setting

@ This function is used to adjust the blinking frequency of the relay b—x67.
@ This menu is only visible when the relay b—X67 is turned on in menu 6.7 and the 01-06

traffic light function is turned on

- [+
= |y <\ or A ’-,-’Q
@d< LI -)1 e = =L \“‘"Q
i,,'}\ Release N A N
The flashing frequency of the warning | |7 C
light is 120 times per minute Ll l,
The flashing frequency of the | |)77) ¢
warning light is 90 times per minute L
The flashing fi f th P =
e . as |.ng TequencY o e I Qﬂ o T
‘warning light is 60 times per ||| _| ' e ‘ € i
\inute.(Defauh) N A
. |
The flashing frequency of the warning | | | /=
light is 40 times per minute
The flashing frequency of the warning ”-” ”
light is 25 times per minute —
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Relay b—X67 traffic light function delay off setting

DThis function is used to adjust the delay closing of relay B-X67.
@ This menu is only visible when the relay b-X67 is turned on in menu 6.7 and the 01-06
traffic light function is turned on

(™3s
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Relay b-X67 is activated after a

delay of 60 minutes and then

171
released |
@ L&
: - @ o= 5
‘\_J\ — \\ \‘ \
Relay b-X67 release (Default) ‘V ” " l’
I 11l Relay b—x67 released. (Default)
N
Il Relay b—x67 is activated.
[ |
; ,,—1 Relay b—x67 delays activation for 1 minute and then releases
, ’ -{ Relay b—x67 is released after 3 minutes of delayed activation
’ ’ l—{ Relay b—x67 is released after 5 minutes of delayed activation.
’ ’ L7 Relay b—x67 is released after 20 minutes of delayed activation.
’ ’}L7 Relay b—x67 is released after 30 minutes of delayed activation.
’ ’ ’ Relay b—x67 is released after 60 minutes of delayed activation.
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Function setting of activation area above the lower limit of relay b

DThis function is used to adjust the activation of the area above the lower limit of the

relay b—x67.
DThis menu is only visible after the relay b—-X67 is turned on in menu 6.7 and the 30

function is turned on
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(m3s _ ‘H! _
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R
Relay b—x67 is activated in the
area of 10% of the full travel
above the lower limit
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Relay b—x67 is activated in
the area of 10% of the full
travel above the lower limit
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Relgy b—x67 is activated in the
area of 10% of the full travel
above the lower limit 1171

-
—
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™

Relay b—x67 is activated in the
area of 5% of the full stroke
above the lower limit (Default)

|
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Il

Relay b below the upper limit activates the area function setting

DThis function is used to adjust the activation area below the upper limit of relay B.
DThis menu is only visible after the relay b—X67 is turned on in menu 6.7 and the 31

function is turned on
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T - Ror w1 _):HQ
d< . . N oL e
j Release w )
A 2 58
Relay b—X67 is activated in the area of ’-t -’
10% of the full travel above the lower ’—’ —’ l
Relay b—X67 is activated in the area of ’—' —’
% of the full travel above the lower L’ L e\ —
; Y - | < l'_‘! '_t
y |b—X67 is activated in the area of ’-’ [] = \\
A i
10% of the full travel above the lower ’—’ ,
Relay b—X67 is activated in the area of 5% ’-’ ,-’
of the full stroke above the lower limit ’_’ ’_’

15. Advanced Features

Loading and unloading platform function—53 functions in relay A-X66/b—X67

! For use with dock levelers only.

(DParameter 53 is used in conjunction with the dock leveler, which can only be operated

with the door fully open.

Relay output (X66/67 port)

— Loading platform The relay establishes communication with the dock
l-’ -l’ function — fully leveler. Doors are fully open during dock leveler
— open operations.
Connecting Leveler Controls - Door Controls connection instructions
X66/X67

1. The relay output of the door control device is
connected to the stop port of the loading and
unloading platform controller (A). When the door is at
the upper limit, the control device will release the
loading and unloading platform to stop. Other states

active dock leveler stopped

X4

Leveler stop input

9%

2. The dock leveler's external relay (B) is connected to
the stop port of the door control. For example X4-
4.1/4.2




I Emergency stop port devices such as door controls
must be locked when the dock leveler is not in the idle

position.

Parameter 53 - Working principle of loading and unloading platform

1. When the door is closed (the loading and unloading platform cannot be locked by releasing the relay A-
X66/b-X67 of the door control device).

2. The door is opened to the upper limit position (when the door is fully opened, the relay A-X66/b-X67 is
activated, and the loading and unloading platform is unlocked and can be operated). 3. The loading and
unloading platform moves to the operating position (the door control device will be locked by the loading and
unloading platform controller B, and the door cannot operate).

4. The loading and unloading platform moves to the idle position (the door control device will be released by
the loading and unloading platform controller B, and the door can be closed).

5. When the loading and unloading platform stops at the idle position, the door control device will not be
locked by the loading and unloading platform controller B at this time, and the door can be operated.

6. The door is closed, and the loading and unloading platform cannot be operated by locking the loading and

unloading platform through the relay X17.

Loading and unloading platform function—54 functions in relay A-X66/b—X67
! For use with dock levelers only.

@D Use parameter 54 in conjunction with a leveler that can only be operated with the doors

fully open.
— Loading platform | The relay establishes communication with the dock
l:l '-” function — half leveler. Doors are in the half-open position when
door the leveler is in operation.




Connecting Leveler Controls - Door Controls connection instructions
Relay output (X66/67 port) X66/X67
1. Connect the relay output of the door control unit to
the stop port of the dock leveler controller (A), the
control unit will release the dock leveler when the
door is in the half-open position.

Leveler stop input

2. Connect the dock leveler's external relay (B) to the
stop port on the door control. For example X4-4.1/4.2

I Door controls must be locked when the dock leveler
is not in the idle position.

middle position output

6.0,6.1/6.3/6.2

%% %%

3. The external relay (C) of the loading and unloading

platform is connected to the terminal X6-6.0/6.3 of

the door control device

I Relay C must remain active when the dock leveler is
not in the idle position

Parameter 54 - Working principle of loading and unloading platform

1. When the door is closed (the loading and unloading platform cannot be locked by releasing the relay A-
X66/b-X67 of the door control device).

2. Open the door to the half-open position (when the door is in the half-open position, the relay A-X66/b-X67
is activated, and the loading and unloading platform can be released to run).

3. The loading and unloading platform moves to the operating position (the loading and unloading platform is
in the operating position, and the door control device will be locked by the loading and unloading platform
relay B).

4. The loading and unloading platform moves to the working position, the loading and unloading platform
relay C is released, the global half-opening function is cancelled, and the door can be opened to the upper
limit.

5. When the door is opened to the upper limit, the relay A-X66/b-X67 of the door control device is released to
lock the loading and unloading platform and cannot move.

6. Close the door to the half-open position.

7. The loading and unloading platform moves to the idle position (the door control device will be locked by the

loading and unloading platform controller B, and the door cannot operate)




8. When the door is closed to the lower limit, the door control device relay A-X66/b-X67 is released to lock the

loading and unloading platform and cannot move

16. Control system running display code

Display information

No travel state, can run in long press mode

With travel status display

I 1
I~ "1 Upper limit learning status display
Lower limit learning status display
’- -’
~1 Door open display
L
| Closed door operation display
Lo
1 | Half-open door trigger/global half-open door trigger standby display
Jiri
] Built-in track infrared learning display in menu 5.0
(|
-1 Built-in track infrared learning display in menu 5.1
Z

X5.1/X5.3 ports are triggered

'-.l _——

X5.2/X5.3 ports are triggered

Y —

X2.1/X2.3 ports are triggered

(1L

X2.2/X2.3 ports are triggered

d
~

X2.4/X2.3 ports are triggered

| X3.3/3.4 safety edge conductive strip is triggered

=1 X3.3/3.4 safe edge DW is triggered by the port
I

I1 X3.3/3.4 safe side three-line infrared is triggered

I1 X3.3/3.4 safety edge DW self-test failure fault

I X5.4/X5.3 ports are triggered

“— “— “— “— “— “— “— “— “— “—
B A 3 3
"
™




’: _ ST port is triggered

;oL

’: l: In the process of opening, the electric current overload of the motor

;L will stop prompting, and the overloading and reverse prompting will be
prompted when the door is closed; check the locked-rotor point of the
door body, or replace the high-power motor or adjust the overload
capacity of the motor through FORCE MARGIN

I~ '-l After the number of maintenance alarms in menu 8.0 is reached, it will

L be displayed every time

1 1171 Maintenance alarm recovery STOP Changan 3 seconds recovery 500

I ’_-, maintenance times clear CA display

17, Control System Fault Codes

Fault display code

Problem Description solution

Sy
'
T

There is no change in The door body is blocked, check the
position data during blocked point

operation The running speed of the door body is too
slow, adjust the running speed of the door
opening and closing

Motor limit structure failure, replace the

motor

1
N

Encoder chip data failure Replace the encoder

Limit and encoder There is some interference in the
communication failed operation site. Eliminate the source of
interference on site and execute the
control operation again

The communication line is broken, replace
the communication line

Encoder failure

Control system failure replacement control

system accessories

Limit module not detected | Encoder failure and replacement of
encoder accessories

Encoder wire connection, replace the 10-
core wire

The limit system is faulty, replace the

control module

Inverter communication The motor control operation is triggered

failure/control system too quickly, and there is some interference
failure on site, press stop to restart the operation.
Restart after 1 minute of power failure, or

replace the control module




|
-

Inverter parameter writing
failure

There is some interference in the
operation site. Eliminate the source of
interference on the site, re-execute the
control operation, or replace the FC drive
module

Inverter parameter
reading failure

There is some interference in the
operation site. Eliminate the source of
interference on the site, re-execute the
control operation or replace the FC drive
module

The slack port is triggered

Check the status of the steel wire rope on
the door body, and then run it after

repairing

Secure edge port not

connected

Without the safety side device installed,
the door operator can only execute the
dead man mode, and it must be
connected to the safety side device

correctly

—
—

b\

N
lﬁ

1. 1. Appears when the
stroke is set, and the
motor does not operate,
press SET to appear

2. 2. Over-limit
coordinates appear during
standby operation

3. 3. Appears when the
built-in infrared
coordinate setting
condition is not at the
upper limit, or appears
when both are built-in
infrared

4. When the automatic
door is closed this time,
the door closing prompt
cannot be performed due
to related failures or dead

Yo,
man modeDW £

According to the operation instructions,
after the relevant conditions are met,
perform the operation setting

=
—

Y
-_

Sy

Clutch port, or motor
temperature is too high

Check whether the clutch device is
triggered, check whether the temperature
of the motor is too high, AC drive the
motor, and check whether the MOT port
of the motor is connected to the motor




Communication failure
between the control

Occasional failure of communication
interference, re-execute the operation,

or the limit is exceeded

’: L system and the limit and failure of the connection line between the

Lot limit system control system and the limit system,
replace the connection line again, or
replace the control system

— The stroke setting failed, reset itinerary

”: ”_ the distance is too short,

—
_

Door-in-door port triggers
emergency stop

Check the door-in-door switch
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I~ The motor wiring Adjust the UVW line sequence of the MOT
sequence is reversed port
SE G 1 5.1k Bk &k FSUEEUSHIN S AN

18. FC/AC I3 R A= RY

I~ I
L

AC Yzl i

LKA AC SXENHR b fia 7 KT ATk & AC
UXE ORI 22 75 R I

|
Lo

AR e R DR

BB R BRI .
A 2 SEA TN IH N 8] (2.1 S H)
BRI, SEHEAR R SRS B AL
T IREARSFr, EH IR IR

3
)

AR s I 3oL AL A
AR WAL

FEK N T ]
HHBE V/F L.
WE LB R A 208 RS Bh B

W N w N -
HW N PR e

4. SEHRIENC A AL BRI 2 o
6. MELAR T H NG
3. 5 RV RC AR A g
7. FRERSHFr, EHIKE R

N _

N
™

Xof i e

1. For e i R A T R B AT A0
Sh5Edi s

2. WERE, LA R RS 2

fir.

3. FRBARSCHy, E ISR

—
—

3
-...

AR Sl FE A SR S

1. KA A A% IR R A R T 4%
4.
TRV, IR

N
U

Yy
™

A Pies il

T A Y I T8 -

AL 1) 51 B T A ) 3l L B R 4G
P 638 F il 3 B e/ A Sl FRLRE
R PRI RIS P B E VS L A
SEHA I Bh T RE X SRS AL ER

LA




— Inverter undervoltage 1. Check the input power and wiring.
”_ ”_, 2. Tighten the input terminal screws.
3. Check the air switch and contactor.
Inverter input phase loss 1. Check the input power.
— 2. Check the input power wiring.
”_ ,’ 3. Check for loose terminals.
4. Add a voltage regulator on the input
side
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Inverter output phase loss

1. Check the connection between the
inverter and the motor.

2. Check whether the output MOT
terminal is loose.

3. Check whether the motor winding is
broken.
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Inverter Inverter

Overheating

1. The operating environment of the
inverter should meet the specifications
beg.

2. Improve the ventilation environment
and check whether the air duct is blocked
stuffed.

3. Power off for 20 minutes and start

running again




19. Transmit/receive function module description
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1. The external decoding module uses the standard HCS300 format open code, and the frequency
433MHZ/868MHZ is optional.
2. Remote control design 4 button design, remote control key value 1,8,2,4.
3. The remote control module and the control box are connected by USB standard interface.
4. Short press the LEARN button, the LED lights up, and press the remote control to pair. Press and hold the learn
button for 6S, and the LED will flash for 5S to clear the code.
5. The default maximum number of remote storage is 50.
6. Remote control module function:
a. Standard function: single key cycle
b. Ignore the key value function, all keys are valid, open-stop-off-cycle
c. Multifunction button 1:
- No. 1 key controls the motor on-off cycle;
Key 2 half-open door function;
No. 3 key warning light on and off control;
No. 4 key remote lock function;
d. Multi-function button 2:
Press key 1 to open the door;
Press No. 2 key to stop;
Press key 3 to close the door;
No. 4 key remote lock function;
e. Multi-function button 3:
Press key 1 to open the door;
Press No. 2 key to stop;
Press key 3 to close the door;
No. 4 key CF function; ("CF" function means that pressing the 4th button will directly open the door
without stopping, and it will directly execute the door opening action when closing the door)
7. Adjust the remote control function through the 3-way DIP switch
Important note: When using the multi-function buttons, you must use our company's standard remote
control, and the customer should prepare the remote control

The key value is inconsistent, and there is a possibility of function failure.



3 2 1 Function Description
OFF | OFF | OFF | Standard features (factory default)
OFF | OFF | ON | Ignore key-value function
OFF | ON | OFF | Multi-function button 1
ON | OFF | OFF | Multifunction button 2
OFF | ON ON | Multifunction button 3




